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ADVERTENCIA: L ea toda la documentacion proporcionada con su Skydio X10D, incluidas, entre
otras, las Pautas de seguridad del X10D en la Guia de seguridad y operacion: www.skydio.com/
safety. El incumplimiento de las instrucciones o recomendaciones de nuestra documentacion
puede anular la Garantia limitada de Skydio.




Descripcion

2024

1.0 25 marzo 2024 | Todos | Version inicial del software del vehiculo 31.6.121 / controlador 31.6.88
2.0 11 junio 2024 Cubrir | Version de software del vehiculo 34.1.114 / controlador 34.1.79

2.0 11 junio 2024 51 La seleccion de poca luz reemplaza el interruptor para Solo GPS

2.0 11 junio 2024 109 | Se agregd informacion de NightSense.

2.0 11 junio 2024 47 | Se agrego informacion sobre la rueda de accion.

2.0 11 junio 2024 55 | La visién eliminada regresa como una opcion de seleccién.

3.0 27 junio 2024 Cubrir | Version de software del vehiculo 34.1.125 / controlador 34.1.81

40 14 agosto 2024 | Cubrir ggrr];(re;z?gr%i-eir-rgées en la version de software del vehiculo 34.1.140 /
5.0 22 de ggtztilbre de Cubrir | Version de software del vehiculo 37.1.182 / mando 37.1.159

5.0 22 de ggtzlibre de C Caodigos OR actualizados

5.0 22de ggtzlilbre de 31 Informacion del controlador habilitado para WiFi

5.0 22 de octubre de 63 | Se agrego radiofrecuencia a la barra de telemetria.




Recursos adicionales

El Skydio X10D es la variante fuera de linea del X10 y comparte hardware, paquetes de sensores, accesorios y
mando que ejecuta el software Skydio Flight Deck. Sin embargo, hay caracteristicas que hacen que la X10D sea
unica. X10D no requiere conectividad de red, lo que garantiza que sus datos siempre estaran seguros. La radio
multibanda X10D permite diversidad de frecuencias y mayor alcance en las bandas de frecuencia mas bajas. La
Skydio X10D es una plataforma modular abierta lista para opciones de carga util adicionales. La conformidad
con RAS-Ay el protocolo MAVLINK incluye control manual del vehiculo, misiones auténomas, control de camara
y carga util, habilidades especificas del vehiculo, enlace de radio y configuracion de emparejamiento, integracion
con radios de terceros, mandos y software de aplicacion de vuelo. Las instrucciones para volar su Skydio X10D
son las mismas que las del X10, a menos que se identifiquen en la seccion X10D. Escanee los codigos OR para
ver mas informacion sobre volar con Skydio X10D.

Primeros pasos con Volar con Recursos de Skydio
Skydio X10D Skydio X10 X10D

Mantenimiento Skydio Guia de seguridad y _
X10D operacién de Skydio X10D Skydio Legal

Para obtener aviso legal, de garantia y de propiedad intelectual, visite: www.skydio.
com/legal.

Si necesita ayuda, pongase en contacto con FedSupport@skydio.us.
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Directrices de seguridad

/N\

ADVERTENCIA: Para evitar lesiones o danos a su dron, lea las Pautas
de seguridad de Skydio X10D en la Guia de seguridad y operacion.

Siempre mantenga los dedos alejados de
las hélices en movimiento.

La evasion de obstaculos (obstacle
avoidance) del Skydio X10D puede verse
perjudicada cuando hay poca luz y
poca visibilidad al volar sin NightSense.
Vuele con extrema precaucion en estas
condiciones.

&

Limpie todas las camaras antes de cada
vuelo para que el Skydio X10D pueda ver
claramente.

1 Skydio X10D INTL: Manual del operador

Tenga cuidado cerca de superficies
reflectantes (p. ej., agua quieta o espejos)
y obstaculos pequefios (p. €j., ramas
delgadas, lineas de servicios publicos o
cercas de alambre).

AANANAN
AANAS

Antes de volar sobre el agua,
asegurese de que su dron tenga una
sefal GPS fuerte. Despegue y aterrice
sobre una superficie seca.

Antes de cada vuelo, compruebe que las
palas de la hélice no presenten danos.

El Skydio X10D no evade objetos en
movimiento (por ejemplo, vehiculos).

El Skydio X10D tiene clasificacion IP55y
puede volar con precipitaciones ligeras a
moderadas con la evasion de obstaculos
(obstacle avoidance) desactivada. El
controlador del Skydio X10D tiene
clasificacion IP54.

Siga todas las regulaciones de las
autoridades de aviacion civil, asi como
todas las leyes locales, estatales y
federales.

© 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.



Advertencias

- No opere directamente sobre personas y vehiculos sin seguir todas las regulaciones
requeridas y obtener los Certificados de exencién o Autorizacion (COA) requeridos.

- Vuele con extrema precaucion y cuidado alrededor de obstaculos en movimiento,
incluidos, entre otros, otros vehiculos aéreos, autos o animales.

. La evasion de obstaculos de Skydio puede verse afectada frente a superficies
transparentes o reflectantes, ventanas, espejos 0 agua estancada de mas de 23 pulgadas
(58 cm) de ancho. Vuela con precaucion.

. El piloto al mando (PIC) es el Unico responsable de a) gestionar la altitud, el alcance vy el
nivel de la bateria, y b) seguir todas las regulaciones de la autoridad de aviacion civil, asi
como todas las leyes locales, estatales y federales.

. Respete todas las alertas, advertencias y recomendaciones de la aplicacion, como
aterrizar en zonas despejadas y seguras.

. Las palas de la hélice son afiladas; manipule el dron con extrema precaucion y cuidado,
especialmente cuando las palas de la hélice estan girando, ya que pueden producirse
lesiones graves o danos.

. La evasion de obstaculos se desactiva durante el lanzamiento y el aterrizaje. Tenga mucho
cuidado y precaucion para evitar lesiones o danos.

. Cuando emplee la linterna en el paguete de sensores VT300-L, no mire directamente a la
luz a ningun rango durante un periodo prolongado.

. Cercidrese de que su area de aterrizaje sea plana, estable y esté libre de obstaculos.
- Ninguna persona menor de 16 anos deberia usar u operar un dron Skydio.
- Nunca vuele cerca de aeronaves tripuladas ni interfiera en sus operaciones.

- Nunca vuele bajo la influencia de drogas o alcohol.
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Antes del vuelo

- El Skydio X10D navega visualmente usando camaras, por lo que es esencial mantener
todas las camaras limpias. Utilice el pafio de limpieza de microfibra incluido (o un tipo
similar de pafio de microfibra) para asegurarse de que las lentes de las cdmaras no
tengan polvo y suciedad antes de cada vuelo.

. Verifigue que todas las hélices estén sujetas y no tengan mellas, grietas u otros danos
visibles. Nunca vuele con hélices danadas.

. Siempre mantenga los dedos alejados de las hélices en movimiento.

. Cercidrese de que los 4 brazos estén completamente desplegados antes de iniciar el
vuelo. De lo contrario, el vuelo podria ser inestable o podria perder el control.

. El Skydio X10D utiliza imanes para sostener la bateria que pueden atraer residuos
metalicos que podrian interferir con la conexion de la bateria al dron.

. Antes de instalar la bateria, inspeccione los pines de conexion de la bateria y el
compartimiento de la bateria para asegurarse de que no estén danados y que estén
libres de residuos.

. Verifigue que la bateria esté completamente asentada en el dron antes del
lanzamiento.

- No vuele con baterias cuyas carcasas estén agrietadas, hinchadas, agujereadas, abolladas
O que presenten cualquier otro tipo de deformacion fisica sustancial.

- Maneje y deseche de manera segura cualquier bateria de acuerdo con todas las leyes y
regulaciones locales.

. Las baterias no deben almacenarse en condiciones ambientales extremas.

. Cerciorese de que al controlador del Skydio X10D le queda suficiente bateria para
completar el vuelo previsto.

. Cercidrese de configurar sus comportamientos de Retorno y Pérdida de conexion antes
de volar.

. Retire el bloqueo del paguete del sensor antes de volar.

- Inspeccione el chasis y todo el dron para detectar danos y residuos antes del vuelo.
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Entorno

. El Skydio X10D tiene una clasificacion IP55 que le proporciona proteccion contra la
entrada limitada de polvo y condiciones de precipitaciones de ligeras a moderadas; se
recomienda no volar en condiciones de mucho polvo o fuertes precipitaciones.

. El controlador del Skydio X10D tiene clasificacion IP54, lo que brinda proteccion contra la
entrada limitada de polvo y condiciones de precipitacion ligera; se recomienda no usarse
en condiciones de polvo intenso o precipitaciones moderadas a fuertes.

. No se admite el vuelo en condiciones de hielo y puede provocar la pérdida de su dron.

. Cercidrese de que el entorno de vuelo tenga una buena visibilidad inicial y que
permanezca asi durante la duracion del vuelo.

- No despegue ni aterrice manualmente en dias ventosos, cuando esté activado el vuelo
con poca luz, cuando vuele de noche o en condiciones ambientales extremas, ya que
podrian producir lesiones graves o danos.

- Vuele con precaucion sobre cuerpos de agua, ya que el vuelo a baja altitud relativa
puede afectar el rendimiento del vuelo autonomo. Antes de volar sobre cuerpos de agua,
asegurese de que su dron tenga una sefal GPS fuerte. Vuele al menos 10 pies (3 m) sobre
la superficie del agua.

Si no adquiere un GPS poderoso antes de volar sobre el agua, puede provocar un
vuelo erratico o un aterrizaje de emergencia y la pérdida total del dron.

. Despegue y aterrice sobre superficies secas. Extreme las precauciones y el cuidado al
botar o desembarcar de embarcaciones en movimiento.

. El Skydio X10D requiere una buena visibilidad para conservar sus capacidades de evasion
de obstaculos. La evitacion de obstaculos (obstacle avoidance) también puede verse
afectada cuando hay poca luz (sin NightSense) y escasa visibilidad. Vuele con extrema
precaucion y cuidado en estas condiciones.

. Skydio no recomienda volar el X10D en las siguientes condiciones, que pueden provocar
lesiones graves o danos, incluida la pérdida total del dron:

. Réfagas de viento de 28 mph (45 km/h) o mas
Temperaturas inferiores a -4 °F (-20 °C) o superiores a 113 °F (45 °C)

.- La bateria del Skydio X10D cuenta con tecnologia de autocalentamiento. Cuando vuele
a temperaturas inferiores a 32° F (0° C), precaliente las baterias antes de lanzarlas.
La resistencia de la bateria puede degradarse cuando se opera cerca de limites de
temperatura por debajo de -4 °F (-20 °C) y por encima de 113 °F (45 °C).
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Seguridad de vuelo
. Su dron Skydio solo evade los obstaculos que no estan en movimiento.

- No se pueden evadir automoviles, botes, personas, animales, drones, aviones
tripulados u otros objetos en movimiento.

. En el caso de que su X10D chogue con un objeto, intentara estabilizarse y continuar
volando.

- Mantenga los dedos alejados de las hélices en movimiento cada vez que estén girando,
como durante el lanzamiento, el vuelo y el aterrizaje.

. El Skydio X10D no puede ver ciertos obstaculos visualmente desafiantes. No vuele
alrededor de ramas finas, lineas telefonicas o eléctricas, cuerdas, redes, alambres, vallas
metalicas u otros objetos de menos de 0,5 pulgadas (1,3 centimetros) de diametro. Este
tipo de accidente no esta cubierto por la garantia limitada de Skydio.

. No intente bloguear el Skydio X10D de forma intencional.

. El chasis de Skydio X10D puede calentarse al tacto en entornos de alta temperatura o luz
solar directa, incluso cuando esta apagado. El marco de metal también puede calentarse
si se enciende mientras esta en tierra durante largos periodos. Manéjelo con extrema
precaucion y cuidado.

- No vuele sobre cuerpos de agua si el Skydio X10D indica una advertencia de calidad del
GPS.

. Tenga extrema precaucion y cuidado cuando el sol esté bajo en el horizonte, ya que
puede cegar temporalmente las camaras del Skydio X10D dependiendo del angulo de
vuelo. Su dron puede ser cauteloso o moverse de forma brusca al volar directamente
hacia el sol.

- El Skydio X10D puede proporcionar una indicacion, como mostrar una alerta a tierra, si
encuentra un problema o determina que el entorno no es seguro para volar. Vuele a la
zona segura mas cercana y aterrice de inmediato.

. Volar a grandes altitudes podria aumentar significativamente el tiempo necesario para
regresar y aterrizar de forma segura el Skydio X10D. El piloto es el unico responsable de
gestionar la altitud, la autonomia y el nivel de la bateria en todo momento.

. Cerciorese de leer/ver todos los tutoriales de vuelo y los materiales relacionados con la
seguridad, y preste mucha atencion a cualquier mensaje en la aplicacion.

. Mantenga las manos en los joysticks del mando para mantener el control durante todo el
vuelo.
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. En preparacion para el aterrizaje, detenga las habilidades de vuelo autonomas activas
y vuele a un area despejada y estable. Evite las areas con personas, animales y objetos
en movimiento. Intente evitar areas con muchas piedras finas, arena, rocas o materiales
similares.

Las luces del X10D se volveran amarillas a medida que el dron descienda por debajo
de los 10 pies (3 m), lo que indica que la evasion de obstaculos esta desactivada.

- ADVERTENCIA: No intente tomar el Skydio X10D con la mano antes de que la
evasion de obstaculos se desactive automaticamente durante el aterrizaje. Intentar
tomar el Skydio X10D con la mano mientras la evasion de obstaculos sigue activa
hara que intente evadir su mano y puede provocar que el Skydio X10D impacte
contra usted mismo o contra otro objeto cercano, lo que puede provocar lesiones
graves o danos.

Mientras el Skydio X10D esta aterrizando, puede empujar el dron hacia adelante,
hacia atras, hacia la izquierda o hacia la derecha usando los joysticks del controlador
Skydio X10D.

Siempre supervise el Skydio X10D durante el aterrizaje y esté preparado para usar

la funcion “empujar” o cancelar el aterrizaje si el Skydio X10D aterriza en un lugar no
deseado. Tenga extrema precaucion y cuidado al aterrizar en plataformas elevadas,
como el techo de un automovil o camion, ya que el Skydio X10D puede mover
lateralmente para evadir la plataforma antes de descender al umbral de 10 pies (3 m).
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Regulaciones

7

Usted es el unico responsable de su Skydio X10D en todo momento.

Siga siempre las normas de la FAA y de las autoridades de aviacion civil especificas de
cada pais, asi como las leyes y reglamentos locales, estatales y federales cuando emplee
su Skydio X10D.

Descargue la Guia de seguridad de drones de la FAA (si se encuentra en los Estados
Unidos).

Consulte recursos que incluyen, entre otros,knowbeforeyoufly.org o aplicaciones como
B4UFLY para obtener mas informacion.

No vuele en un entorno en el que el uso de drones esté restringido o no esté autorizado.

Siempre mantenga su campo de vision, a menos que tenga el permiso expreso de una
autoridad de aviacion civil, como la FAA, para volar mas alla.

Los drones Skydio vendidos en Estados Unidos son compatibles con la identificacion
remota.
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Guia introductoria

iLe damos la bienvenida a su Skydio X10D! Revise
el hardware y los accesorios basicos que vienen
con su dron antes de su primer vuelo.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Kit de inicio del Skydio X10D

Hardware del Skydio X10D

Hardware del controlador del Skydio X10D

Caracteristicas de autonomia de Skydio

Esta cargando




Kit de |n|C|o del Skydlo X10D

9

1. Skydio X10D y paquete de sensores 7. Cables de alimentacion (2)

2. Controlador del Skydio X10D con la 8. Cable de emparejamiento USB-C a
opcion Skydio Connect elegida USB-C
Baterias (3) 9. Pafo de microfibra para limpiar
Cargador dual X10D de Skydio 10. Juegos de hélices de repuesto (4)
Fuente de alimentacion de 100 W 11. Bloqueo del paguete de sensores
USB-C
( ) 12. Tarjetas microSD de 256 GB,

6. Fuente de alimentacion rapida de 230 W preinstaladas (2)

tor cilindri
(conector cilindrico) 13. Clave de cifrado

14. Estuche de inicio (carcasa rigida)

D=0

Escanee para obtener mas informacion sobre los kits disponibles para la compra.

i'wha
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Diseno de la caja de inicio del Skydio X10D
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1. Heélices 8. Espacio flexible: fuente de alimentacion
0 accesorio de 100 W

2. Controlador del X10D

) 9. Espacio flexible: solo accesorio 0

3. Bateria del X10D fuente de alimentacion de 100 W (no se

4. Bateria del X10D recomienda bateria)

5. Dron Skydio X10D 10. Espacio flexible: fuente de alimentacion
de 230 W o accesorio

6. Espacio flexible: bateria X10D o fuente ) L

de alimentacién de 100 W 11. Guia de inicio rapido y otros

documentos

7. Cargador doble X10D
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Hardware del Skydio X10D

11

N o

8.

9.

a 0 © b

Chasis

Brazo (4)

Paguete de sensores

Bastidor del paquete de sensores

Ranuras para tarjetas de registro y
multimedia (2)

Camaras de navegacion superiores (3)

Compartimento superior para accesorios
(A2)

Compartimento de fijacion lateral (A3,
A4)

Camaras de navegacion inferiores (3)

10. Bahia de fijacion inferior (A1)

11. Sensor de tiempo de vuelo

12. Ubicacion de la correa del paracaidas

(accesorio opcional)

Skydio X10D INTL: Manual del operador
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Guia introductoria

o %
13. Patas de aterrizaje/antenas 18. Puerto de carga USB-C

14. Aspas de la hélice 19. Luces de bateria

15. Luces RGB/estroboscopicas 20. Boton de encendido

16. Motores de hélice 21. Bateria

17. Ventilador/salida de refrigeracion

Escanee para obtener mdas informacion sobre los paquetes de sensores
disponibles para su compra.
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Hardware del controlador del Skydio X10D

Joystick izquierdo
Boton de mend/retorno
Boton C1?

Boton C2*

Boton C3*

Boton de encendido

Boton de lanzamiento/retorno/aterrizajg

Boton de pausa

© © N o g > w b K

Control de direccion (D-pad)

=
o

. Palanca de mando derecha

=
==

. Cubierta del controlador/antenas

=
N

. Boton R1 (obturador)

=
w

. Rueda derecha

=
S

. Puerto HDMI

=
o1

. Puerto de carga USB-C

=
o

. Boton L1: Impulso (Boost)

=
N

Rueda izquierda?

=
(0]

. Boton R2*

=
©

. Ventilador de enfriamiento

20. Correa para el cuello? y soporte para
tripode

21. Boton L2*

Personalizable
’La correa para el cuello se vende por separado
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Caracteristicas de autonomia del Skydio X10D

Con la compra del Skydio X10D, tiene acceso a un poderoso conjunto de capacidades
avanzadas de asistencia a pilotos de IA.

El Skydio X10D viene equipado con las siguientes caracteristicas de software:

Paquete de autonomia de Skydio

Evitacion de obstaculos (Obstacle . Mapeo 3D en tiempo real

Avoid de 360°
voidance) de Skydio Visual Navigator

Vuelo con poca luz ., .
Deteccion de sujetos

Vuelo manual - .
Seguimiento en el lugar (Track in Place)

Captura de mapas . L
P P Retorno visual al punto de inicio

Planificacion de movimiento .
Misiones de puntos de ruta

Reconocimiento de objetos/escenas
Zoom

Mapas sin conexion/importacion de
mapas

Orbita (Orbit) de punto de interés
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Carga de baterias del Skydio X10D

Las baterias del Skydio X10D se envian en estado de hibernacion y no encenderan su dron
fuera de la caja. Sus baterias saldran automaticamente de este estado una vez que comiencen
a cargarse por primera vez.

Uso del cargador dual X10D de Skydio

El cargador dual del Skydio X10D carga secuencialmente dos baterias. El cargador dual
priorizara la carga completa de la bateria con el nivel de carga mas alto. Si ambas baterias
estan agotadas, priorizara la bateria que se inserte primero.

Paso 1: retire la bateria del dron.

Las baterias del Skydio X10D se mantienen en su lugar mediante una conexion magnética.
1. Sujete firmemente el chasis del dron con una mano.

2. Sujete la bateria con la otra mano, colocando la palma de la mano sobre el boton de
encendido y envolviendo el pulgar debajo de la bateria.

3. Empleando los dedos como palanca, presione contra el dron hasta que los imanes se
desenganchen y deslice la bateria alejandola del paguete de sensores.

B — F -
. ﬁ
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Paso 2: coloque las baterias en el cargador dual del X10D.

Asegurese de que la bateria y los pines de conexion estén libres de residuos e interferencias.
Empuje suavemente hacia abajo para cerciorar de que las baterias estén correctamente
asentadas.

Paso 3: inserte la fuente de alimentacion.

Dos puertos de carga se encuentran en la parte posterior del cargador dual del Skydio X10D.
Puede usar la fuente de alimentacion USB-C de 100 W o la fuente de alimentacion rapida de
230 W.

Conéctelo a una fuente de alimentacion.

Fuente de alimentacion rapida de 230 W Fuente de alimentacion USB-C de 100 W
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Estado de carga de la bateria

Carga activa
Esperando para cargar

Carga completa

Fuente de Entrada

alimentacion

230 W 20VDC, 11,5A

ioow 5-20VDC, 3A, 20VDC, 5A

Comportamiento de la luz en el cargador doble

Azul pulsante
Azul liso

Verde solido

Tiempo de carga

Aproximadamente 1 hora para cargar una bateria ag-
otada

Aproximadamente 1 hora y 45 minutos para cargar una
bateria agotada

PRECAUCION:Los adaptadores y cables de terceros no son compatibles. Utilice

para cargar sus baterias.

unicamente las fuentes de alimentacion y los cables proporcionados por Skydio

NOTA: La carga directa no es compatible actualmente. Esta funcion se habilitara
en una futura actualizacion de software.
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Como utilizar el Skydio X10D

Paso 1: inserte la bateria.

Alinee la bateria con los rieles y deslicela hacia el paquete del sensor hasta que los imanes se
enganchen.

. Cerciorese de que la bateria y los rieles estén libres de residuos e interferencias.

. Asegurese de que la bateria esté completamente asentada antes de volar.

Paso 2: localice el puerto de carga USB-C.

El puerto de carga se encuentra en la parte posterior del dron, encima de la bateria. Este es el
unico puerto USB-C que admite carga.
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Guia introductoria

Paso 2: inserte la fuente de alimentacion de 100 W.

Conéctelo a una fuente de alimentacion.

. Tardara unas 2 horas en cargar completamente una bateria agotada empleando la fuente

de alimentacion de 100 W.

- — = = =[] N
e ‘/
L k 4
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Como cargar el mando del Skydio X10D

Paso 1: localiza el puerto USB-C.

El puerto de carga se encuentra en la parte posterior del mando.

Puerto de carga USB-C

Paso 2: inserte la fuente de alimentacion de 100 W.

Conecte el mando de su Skydio X10D a la fuente de alimentacion de 100 W. Conéctelo a una
fuente de alimentacion. Las luces de la parte frontal del mando se encenderan e indicaran el

nivel de carga.
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Encontrar el nombre del dron y el numero de serie de la bateria

Nombre del UAV Skydio X10D
Esto comienza con SkydioX10D y se puede encontrar en la etiqueta dentro del compartimiento
de la bateria del dron.

Serial Number:

(f%\?)EﬁFR 86PV4 Assembled in the USA ‘2

1P) PNO ® REMOTE ID

Model: Radio: — ENABLED
Input: 5-20VDC, 5A  Output: 5-20VDC, 3A NDAA
Power: LiPo, 18.55VDC COMPLIANT
Contains FCC ID=: 2ATQRSMODBV3

Numero de serie de la bateria del Skydio X10D [ 4 S| d
Este numero de 16 caracteres comienza con P208904 y se ‘ (U 10
puede encontrar en la etiqueta de la bateria debajo del codigo NG L e A ot SN
OR Rating: 18.6VDC, 8560mAh, 150.22Wh
. S5INP7/60/140
1 CAUTION

DO NOT DISPOSE OF IN FIRE
DO NOT EXPOSE TO AMBIENT TEMPERATURE
ABOVE 80°C (140°F)
DO NOT DISASSEMBLE
( N DO NOT PUNCTURE OR CRUSH
DO NOT ALLOW TERMINALS TO SHORT

INFORMACION: luego de un vuelo inicial, FEEUSER MOMDE T SRRIONE Delive
@ tambien puede encontrar el numero de serial de N! pﬁﬂi’:{]"o”

, - PAS EXPOSER A UNE TEMI AMBIANTE
la bateria en la columna Bateria en Reportes > sl 3
NE PAS DESASSEMBLER
Vuelos. NE PAS PERCER OU ECRASER
NE PAS AUTORISER LES TERMINAUX A COURT-CIRCUITER
VOIR LE MANUEL D'UTILISATION POUR PLUS DE DETAILS
Made by:
Manufacturer: Xiamen Ampace Technology Limited,
N0, 800 Hongtang Road, Tongxiang High-tach Zona,
Torch High-tech District, Xiamen City, Fujian Province, PRC.
Factory: Xiamen Ampack Technology Limited

N ¢ us

MH64938

C€ &4
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Antes del vuelo

Configure su sistema antes de su primer vuelo.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Configuracion del Skydio X10D

Configuracion del mando del Skydio X10D

Actualizacion del sistema del Skydio X10D

Cifrado

Importacion de mapas

Calentamiento de la bateria en ambientes frios




Antes del vuelo

Configuracion del Skydio X10D

Paso 1: despliegue los brazos traseros.

Sostenga el dron con el paguete de sensores frente a usted. Tire lateralmente lejos del chasis
hasta que sienta el asiento del brazo en su lugar.

Paso 2: despliegue los brazos delanteros.

Empuje hacia abajo y hacia adelante. Continue suavemente hasta que sienta que el
reposabrazos esta en su lugar.
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Antes del vuelo

Paso 3: verifica y formatea las tarjetas microSD (preinstaladas).
Cercidrese de tener dos tarjetas microSD UHS Speed Class 3 (0 mas rapidas) insertadas en las
ranuras del costado del dron.

. Minimo 256 GB

. Formatee sus tarjetas antes de volar usando Gestionar datos en el menu Informacioén
(Configuracion global > Informacion > Dispositivos > Gestionar datos).

4 N

Tarjeta de registros
Escanear datos y registrar registros de vuelo

Tarjeta de archivos multimedia
Almacenar los archivos multimedia capturados durante el
vuelo

oooo
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Antes del vuelo

Paso 4: inserte la bateria.
Alinee la bateria con los rieles y deslicela hacia el paquete del sensor hasta que los imanes se
enganchen.

. Cercidrese de que la bateria y los rieles estén libres de residuos e interferencias.

. Asegurese de que la bateria esté completamente asentada antes de volar.

Paso 5: retire el bloqueo del paquete del sensor.

Sujete el paquete de sensores y tire suavemente para extraerlo de la parte superior de su dron.

- Almacene esta pieza para volver a colocarla al almacenarla o transportarla.

4 N
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Configuracion del mando del Skydio X10D

Paso 1: encienda el mando del Skydio X10D.

Abra la tapa del mando y mantenga presionado el boton de encendido durante cinco segundos.
Las luces de la parte frontal del mando se encenderan e indicaran el nivel de carga.

@ IL J @
B\(mllcallcayg@jmm/(

— | NOTA: Mientras este apagado, puede verificar el nivel de carga presionando el
— | botdn de Encendido una vez.

Paso 2: configure Skydio Flight Deck.

Skydio Flight Deck es el software de vuelo dedicado en su mando. Siga las instrucciones en
pantalla para comenzar la configuracion.

- Siga las instrucciones en pantalla para comenzar la configuracion.
- Cree una contrasena de dispositivo para desbloquear el controlador.

- Se requerira la contrasena para desbloquear el mando al encenderlo o activarlo desde un
estado de suspension.

- Siga las directrices de su organizacion en cuanto a la longitud y la complejidad de las
contrasenas.

PRECAUCION: La contrasefia no se puede recuperar ni restablecer. Asegurese
de que su contrasena este ingresada correctamente y que este escrita y
almacenada en un lugar seguro. Si se pierde la contraseria, serd necesario
reemplazar el mando.
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Antes del vuelo

Paso 3: encienda el Skydio X10D.

Mantenga presionado el boton de encendido de la bateria durante tres segundos. Las luces de
los brazos del dron se volveran azules cuando se encienda el X10D.

Paso 4: vincula el dron y el mando.

Emplee el cable de emparejamiento USB-C para conectar sus dispositivos. Espere hasta que se
complete el emparejamiento.

Las luces del dron se volveran de color azul fijo y el nombre de su dron aparecera en la pantalla
cuando el emparejamiento se realizd correctamente.

Una vez emparejados, el dron y el mando se conectaran automaticamente antes de futuros
vuelos.
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Actualizacion del sistema del Skydio X10D

Paso 1: acceda a los archivos de Skydio Fleet Manager para los drones sin conexion.
- Un archivo .zip que es la actualizacion de su vehiculo del X10D
- Un archivo .tar que es la actualizacion del mando de su Skydio X10D

Paso 2: genere el .zip y descargue el archivo .tar

Paso 3: inserte una unidad de memoria en la computadora.

Paso 4: copie la carpeta offline_ota y el archivo .tar en el nivel raiz de la unidad de memoria.
- Para que no estén en ninguna otra carpeta
- Expulse de forma segura la unidad flash de su computadora.

Paso 5: inserte la unidad flash en el puerto USB-C trasero del vehiculo.

Paso 6: encienda el vehiculo.
- La actualizacion comenzara automaticamente.
- Las luces de su dron comenzaran a mostrar el estado de la actualizacion:

Est | . -
= ad? de_ Retroalimentacion de luz
Inicializando Amarillo liso
0-25 % 1 brazo con luz amarilla intermitente

1 brazo amarillo sélido/1 brazo amarillo

25-50 % ; .
intermitente

50-75 % 2 brazgs amarillo macizo/1 brazo amarillo
intermitente

75-100 % 3 brazQs amarillo macizo/1 brazo amarillo
intermitente

Completado Luz amarilla sélida de 4 brazos
Error Rojo intermitente
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Paso 1: encienda el controlador.
Paso 8: seleccione el menu Informacion.
Paso 9: seleccione Actualizacion del mando.
Paso 10: inserte la unidad de memoria en el puerto USB-C de su mando.
Paso 5: seleccione Actualizar.
- Vaya a la carpeta raiz de la unidad de memoria.
- Seleccione Actualizar el archivo .tar
Paso 6: seleccione Hecho.
- La actualizacion comenzara automaticamente.
- La actualizacion tardara hasta 5 minutos en completarse.
- Durante este proceso, su controlador puede reiniciarse varias veces.

Paso 13: compruebe gue los niumeros de version coincidan con los niumeros de version
proporcionados por Skydio.

Puerto USB-C
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Cifrado

Con su Skydio X10D se incluye una clave de encriptacion que le permite encriptar sus archivos
multimedia. Tendra que emparejar esa clave de encriptacion a su X10D y almacenarla con su
vehiculo. Puede habilitar y deshabilitar la configuracion de cifrado en la plataforma de vuelo
del mando del Skydio X10D. Cuando el cifrado de medios esta habilitado, todas las imagenes
y videos capturados por X10D se cifraran y ocultaran en la pestana Revision de archivos
multimedia.

Para habilitar el cifrado:
Paso 1: encienda y empareje su Skydio X10D y el mando.
Paso 2: inserte la llave de cifrado en el puerto USB-C trasero del X10D.

- Las luces de la llave de cifrado comenzaran a parpadear y un aviso le avisara para que
elimine la llave.

Paso 3: seleccione Ajustes globales > Menu
de informacion > el nombre de su dron.

Paso 4: seleccione Cifrado y, luego, Habilitado.

Para deshabilitar el cifrado:

Paso 1: seleccione Ajustes globales > Menu & Insert Encryption Key ~
de informacion > su dron emparejado. oo o e

Paso 2: seleccione Cifrado vy, luego,
Deshabilitado.

. Si se selecciona Deshabilitar cifrado, no se cifraran de forma segura todos los archivos
multimedia capturados. Podra revisar sus archivos multimedia en la pestana Archivos
multimedia.

Para descifrar archivos multimedia para verlos y transferirlos a su dispositivo:
Paso 1: inserte la llave de cifrado en el puerto USB-C trasero del X10D.

. Las luces de la clave de cifrado comenzaran a parpadear.
Paso 2: retire la llave de cifrado cuando las luces dejen de parpadear.
Paso 3 - Conecte un extremo del cable USB-C al puerto USB-C trasero del X10D

Paso 4: conecte el otro extremo a su dispositivo e importe sus archivos multimedia
desencriptados.

- Windows: su sistema operativo reconocera X10D como un disco duro externo.

- Mac OS utilizara la aplicacion Fotos o la aplicacion Captura de imagen para transferir
archivos multimedia.

ADVERTENCIA: El emparejamiento de una llave de cifrado asigna la llave a ese

A X10D. Es esencial que almacene la llave de cifrado con el X10D. El uso de una
llave de cifrado diferente sobreescribira el emparejamiento original, y borrara los
archivos multimedia capturados anteriormente.
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Importacion de mapas

Importe mosaicos DTED, MOBAC, Quantum GIS, GeoTlFF, QGC personalizado y Mapbox al
mando del Skydio X10D mediante una unidad de memoria USB-C o un lector de tarjetas de
memoria SD.

Paso 1: cargue los archivos de su mapa en una unidad flash USB-C o tarjeta de memoria SD.
- Cerciorese de que la tarjeta de memoria SD esté formateada a exFAT.
Inserte la unidad o adaptador USB-C en el mando.
- Seleccione el menu Informacion e Importar mapas.

Paso 2: seleccionar mapas.
Navegue hasta el dispositivo de almacenamiento.
- Seleccione los mapas que va a importar.

Paso 6: seleccione Hecho.
Espere a que se importen sus mapas.
- Seleccione Ver biblioteca de mapas para revisar los mapas importados.

IMPORT MAPS

Import Maps from Connected Drive

Select maps from the connected drive to import.

Configure el mando del Skydio X10D en modo Online para conectarse a una red WiFi. Activelo

para acceder a actualizaciones, descargar mapas y transmitir una transmision de video en

tiempo real. Desactive esta funcion para conservar la seguridad del vuelo. Visite COmo acceder

al WiFi en su mando del Skydio X10D para obtener informacion detallada.
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Calentamiento de la bateria en
ambientes frios

Para entornos extremadamente frios, la bateria del Skydio X10D cuenta con tecnologia de
autocalentamiento para permitir el vuelo en 5 minutos.

Si la bateria del X10D estéa por debajo de 32 °F (0 °C), se evitara que el Skydio X10D despegue.
Sera necesario precalentar las baterias antes de poder despegar.
. El autocalentamiento de la bateria es compatible hasta -4 °F (-20 °C).

. El Skydio X10D permitira el lanzamiento con un rendimiento reducido mientras continua
operando el autocalentamiento hasta que se restablezca el rendimiento completo.

Una bateria debe tener al menos un 30 % de carga para autocalentarse.

Se recomienda encarecidamente llevar la bateria completamente cargada cuando se
vuele con tiempo frio.

. El tiempo de vuelo se reducira en temperaturas frias.

- Minimice las maniobras agresivas en entornos extremadamente frios.

A Battery Too Cold

Warm up the drone battery or move to a

warmer 2d.

SkydioX10-a0b0
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Precalentamiento de las baterias del Skydio X10D

Si el Skydio X10D detecta que una bateria esta demasiado fria para lanzarse, la bateria
comenzara a calentarse automaticamente. El lanzamiento se desbloqueara cuando la bateria
se caliente lo suficiente para el estado de carga dado.

También tiene la opcion de precalentar una bateria antes de insertarla en el dron:
Paso 1: toque tres veces el boton de la bateria para comenzar el proceso de
autocalentamiento.

. Las luces de la bateria se volveran naranjas durante el proceso de autocalentamiento.

. Al tocar tres veces nuevamente se finalizara el proceso de autocalentamiento.

Paso 2: si la bateria esta lo suficientemente fria, comenzara a autocalentarse.

. Cuando se haya completado el autocalentamiento, las luces de la bateria se pondran
azules brevemente vy, luego, se apagaran.

Paso 3: inserte la bateria en el dron y enciéndalo.

. Si el autocalentamiento aun estaba en curso antes de la insercion, continuara mientras la
bateria esté en el dron.

. El lanzamiento se desbloqueara cuando la bateria se caliente lo suficiente para el estado
de carga dado.
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Skydio Flight Deck

Skydio Flight Deck es el software de vuelo dedicado en su
mando. En esta seccion, aprendera sobre las ubicaciones del
menu principal y las personalizaciones de configuracion.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Pantalla de puerta

Configuracion global

Controles de vuelo

Comportamiento de retorno

Deteccion (evasion de obstaculos)

Mostrar

Estado del sistema

Acciones rapidas




Pantalla de puerta

Después de encender y conectarse a su dron, la primera pantalla que vera es la pantalla de la
puerta. Esta pantalla es el primer paso para iniciar su vuelo, cambiar de modo o configurar los
ajustes previos al vuelo.

Network Drones >
=

e & Ready to Fly
3 You are using Skills

rogue456 Switch Mode

Configuracion global Nivel de bateria del dron

5
Estado del vuelo 6. Intensidad de la senal
7

Modo de vuelo Selector de modo de vuelo

P W M H
o

Nombre del dron Volar ahora (pantalla de vuelo)
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Configuracion global

Se puede acceder al menu de configuracion global antes y durante el vuelo. Empleara este
menu para navegar hasta una gran variedad de ajustes, como los comportamientos en caso de
bateria baja, la disposicion de las corrientes y el comportamiento para evadir obstaculos.

Seleccione el icono Configuracion global en
la parte superior izquierda de la pantalla para

acceder a los siguientes menus:

Archivos multimedia
Informacion
Controles de vuelo
Deteccion

retornar

lluminacion
Accesorios*
Conexion

Radio

Mostrar

Estado del sistema

*Anexos proximamente
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Media

Information

Flight Controls

Sensing

Return

Lighting

Attachments

Connection

Radio

Display

System Status
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Archivos multimedia

Utilice este menu para ver fotos, videos y escaneos de sus vuelos recientes.
. Seleccione una imagen o un video para verlo
. Mantenga presionada una miniatura para seleccionar varias o eliminarlas.

Si capturo fotos empleando Intervalo, todas las fotos capturadas apareceran como una unica
pila. Si selecciona la pila, podra desplazar por las imagenes una a una.

Solo se mostraran los JPG térmicos y de color estandar en el menu Archivos multimedia. Para
acceder a tus archivos DNG o RJPG, debe transferir los archivos desde el dron.

Fly
Media

Information

Flight Controls
Sensing

Return

Lighting

NOTA: No es posible acceder a los archivos multimedia durante el vuelo.
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Informacion

Mientras esté conectado al Skydio X10D, el menu Informacion proporciona acceso a la
configuracion, las selecciones de radiofrecuencia, la biblioteca de mapas y mas.

Dispositivos

Enumera el nombre del dron que esta conectado actualmente, asi como otros drones X10D que
se emparejaron previamente con el controlador.

Verifique las versiones de software seleccionando el nombre de un dron.

INFORMATION

DEVICES

SkydioX10-86cc

View Map

Download Maps

Scan Library
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Administrar los datos
Seleccione esta opcion para formatear las tarjetas de registro y medios o restablecer la
configuracion de fabrica de su dron.

Localizar el Skydio X10D

Si pierde el Skydio X10D, puede acceder a su ultima ubicacion conocida. Si la configuracion de
Coordenadas esta habilitada, se mostraran la latitud y longitud de la ubicacion actual o la ultima
ubicacion conocida.

Ver los ultimos vuelos

Muestra el feed que se vio por Ultima vez desde la pantalla de vuelo, incluso si el dron no esta
conectado. Disefiado para ayudarlo a encontrar el dron si se produce un accidente, un aterrizaje
de emergencia o un aterrizaje por bateria baja en una ubicacion imprevista.

Exportar archivos
Exporte registros de vuelo y datos de telemetria.

Sobrescribir archivos multimedia

Gestione su almacenamiento multimedia eliminando automaticamente los medios antiguos para
garantizar que siempre tenga suficiente espacio de almacenamiento para comenzar un nuevo
vuelo. Seleccione Eliminar medios mas antiguos para eliminar automaticamente los medios mas
antiguos almacenados en la tarjeta de memoria microSD.

Antiparpadeo

Ajuste la configuracion antiparpadeo si nota que la imagen de su video se entrecorta.

Esta disponible para los usuarios ubicados fuera de América del Norte, en paises donde la
frecuencia de la corriente alterna en los tomacorrientes domésticos es de 50 Hz.

39 Skydio X10D INTL: Manual del operador © 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.



Mapas

Ver mapa
Vea su ubicacion actual, busque y configure los ajustes del mapa.

La ubicacion del Skydio X10D, el mando, el punto de lanzamiento y el punto de inicio (si esta
configurado) se indican en el mapa.

A (© L

Skydio X10D Controlador Punto de Punto de inicio
despegue
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Mision de puntos de ruta

Almacena la mision de punto de referencia mas reciente. Mantén pulsado un waypoint para
eliminarlo. Mantenga presionado el mapa para agregar un punto de referencia o eliminar todos
los puntos de referencia.

Solo se almacenara una mision de punto de referencia a la vez.

< INFORMATION

View Map
Waypoint Mission
Scan Library
Import Maps

Map Library

Mapbox Sources

Waypoint Mission

# oy —
9
: / (4 Add

" SetHome Point

Waypoint

W Delete All Waypoints
T, 2
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Biblioteca de escaneo
Ver o repetir los escaneos de Map Capture almacenados. También tiene la posibilidad de
importar una captura de mapa anterior.

@ INFORMACION: Para obtener mds informacion, visite Como usar Map Capture.

SCAN LIBRARY Select

Parking Garage
Map Capture Map Capture Map Capture

Import Scan from File

NOTA: Solo los archivos .mission creados desde Skydio Map Capture son
compatibles al importar.
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ASISTENCIA TECNICA

Tutoriales
Incluye instrucciones paso a paso para acciones como la calibracion.

Guia de calibracion de ondas manuales
Para su uso en entornos con interferencias magnéticas como autos, barras metalicas, lineas
eléctricas, entre otros. Debera calibrarlo antes de volar de noche sin NightSense.

Acerca de
Vea la version de software actual del mando del X10D, el correo electronico asociado a su
cuenta y su organizacion.

Registros de soporte de Skydio

Para ayudar al equipo de soporte técnico y resolver facilmente cualquier problema o pregunta,
podriamos pedirle que enviara los diarios o demas datos de su dron para determinar la causa
raiz del problema.

Si tiene alguna objecion al respecto, informar al equipo de soporte. Nunca revisaremos
sus videos o datos sin su licencia. No vuelva a formatear su dron Skydio ni restablezca la
configuracion predeterminada de fabrica antes de contactar a nuestro equipo de soporte
técnico.

Registro de vuelo unico
Incluye todos los registros de un vuelo especifico. Esta opcion le mostrara el historial de todos
los vuelos, organizados por fecha y hora. Seleccione el vuelo individual que desea exportatr.

Todos los registros
Exporta todos los registros almacenados en el mando de todo el historial de vuelos. Esta
opcion le permite sincronizar los registros tanto si esta conectado al dron como si no.

Aviso legal
Vea la documentacion legal, como la Guia de seguridad y operacion de Skydio.
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Controles de vu@p

Emplee este menu para personalizar los controles del joystick, el mapeo de entrada y los limites
de altitud.

] . f & np "; ft
e Filght Controls { B?J vio i 41 100ft (<) 0 mph § 617t

GPS.l (;)S5°NE  w)O° . 31 sat

Sensitivity Manual

Controls

Limits

Landing

Moviendo los joysticks podra ajustar el alabeo, el cabeceo, la guifiada y el acelerador del dron.
Alabeo: controla el movimiento hacia la izquierda y hacia la derecha.

Cabeceo: controla el movimiento hacia adelante y hacia atras.

Guinada: cambia la rotacion alrededor del gje vertical.

Acelerador: controla la altitud.
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Sensibilidad

Cabeceo del gimbal

Controla la rapidez con la que el paguete de
sensores de la camara se mueve hacia arriba y
hacia abajo.

Predeterminado: 18 %

Vuelo
Le permite personalizar la velocidad maxima
permitida para alabeo, cabeceo, guinada y
aceleramiento.
Sensibilidad predeterminada:
. Balanceo: 35 %
. Cabeceo: 35 %
. Guinada: 45 %
. Acelerador: 100 %
Descenso rapido
Permite aumentar la velocidad hasta la tasa

maxima de descenso al mantener pulsado el
botdn Boost (L1).

. Velocidad de descenso: 12 m/s (27 mph)

< Sensitivity

Gimbal Pitch

Throttle

Rapid Descent .

Reset

maxima del dron.

NOTA: Aumente la sensibilidad de inclinacion para aumentar la velocidad
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CONTROLES

Bateria
Muestra el nivel de bateria del mando del Skydio
X10D.

Modo de control

Determina como las palancas de mando del
mando maniobraran el X10D. Seleccione entre el
modo 1, 2 (predeterminado) y 3.

Asignacion de entradas
Permite personalizar botones y ruedas con las
siguientes opciones:

. Alternar mapa
. Alternar camara

. Evasion de obstaculos (Cerca, Minimo,
Desactivado)

. Disposicion de la pantalla del ciclo

. Paletas térmicas de ciclo

. Vista de pantalla completa del ciclo

. Restablecer paguete de sensores

. Activar o desactivar luces estroboscopicas
. Alternar luces RGB

. Detenerse ante estructuras

. Sin funcion

Los botones personalizables incluyen: C1, C2, C3,
L2, R2.

También puede invertir la direccion de sus
ruedas, asignar compensacion de exposicion a
su rueda derecha (en lugar de zoom) o asignar
ninguna funcion a sus ruedas.
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& Controls

Battery

Control Mode

1 3

LEFT STICK RIGHT STICK

Input Mapping

Gl
Close Obstacle Avoidance

C2

Toggle Strobe Lights

c3
Cycle Thermal Pallets

L2
No Function

R2
No Function

Left Wheel

Sensor Package

Right Wheel
Zoom
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Rueda de accion

Asigne funciones al D-pad de su mando y
previsualice y seleccione rapidamente las
funciones en vuelo.

Una vez asignadas las funciones, mantenga
pulsado el boton Atras del mando para que
aparezca el menu de la rueda de accion. Mientras
mantiene pulsado el boton Atras, pulse el D-pad
hacia arriba, izquierda o derecha para ejecutar esa
funcion

Arrastre de la camara

Arrastre el dedo por la pantalla para lanzar el
paquete de sensores y guife el dron para mirar a
su alrededor.

47 Skydio X10D INTL: Manual del operador

& Controls

Action Wheel

D-Pad Left
No Function

D-Pad Up
No Function

D-Pad Right
No Function

Camera dragging

Natural Inverted

Image follows finger movement

Reset
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Modo de control
De forma predeterminada, los controles de vuelo estan configurados en el modo 2.

En el modo 2, el joystick izquierdo controla la elevacion y la rotacion horizontal del dron, y el
joystick derecho controla los movimientos hacia adelante, hacia atras y laterales del dron.

Palanca izquierda Palanca derecha
Adelant
Hacia arriba deﬁ ©
A
—Er=
v
Abajo v
Hacia atras
e 2 < >
o [ | 5 )
k| . .
Voltear a la Voltear a la lzquierda Bien
izquierda derecha
Inclinacion del e ] r Zoom
. Li — [
gimbal de la
camara L J.
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Limites

Altura maxima Height Ceiling
Cuando esta habilitado, le permite establecer la
altitud maxima permitida del dron por encima del Altitude
punto de lanzamiento.

Minimo: 30 pies (9 m)
Maximo: 1500 pies (457 m)

Weak GPS Alt Limit -
Las selecciones de Altura del techo se aplicaran
a todos los vuelos y ciclos de energia. Prevents flight above 33 ft outdoors
and 66 ft indoors when GPS is
Limite alternativo de GPS débil weak.

Cuando esta habilitado, evita el vuelo por encima
de 66 pies (20 m) cuando el GPS es débil.

ADVERTENCIA: Si DESACTIVA el limite de altitud de GPS debil, se deshabilita
el limite de altitud y el dron volara utilizando solo la navegacion visual. Para
disminuir el riesgo de un aterrizaje de emergencia, mantenga un trayecto de
vuelo cerca de superficies y objetos.
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Deteccion @

Emplee este menu para ajustar los comportamientos de vuelo autonomao.

¢ Sensing @)@ B won Gomn Nyon
> GPS 2 (@) -----

Flight Environment

Standard Low Light

Obstacle Avoidance .

Minimal Close Standard

Your drone will stay about 26 inches 5 | Slide to Launch
away from obstacles.
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Entorno de vuelo
Seleccione Estandar o Poca luz para representar
mejor su entorno de vuelo.

Estandar (predeterminado): vuelo durante el dia o
en condiciones de mucha iluminacion (es decir, en
interiores)

Poca luz: vuelo nocturno o en condiciones de poca
luz y poca visibilidad.

Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance)

Al volar cerca de obstaculos, su dron seguira la
configuracion de distancia seleccionada. Elija entre
Estandar, Cercano y Minimo.

Estandar (predeterminado): el dron se mantiene a
24 pulgadas (60 cm) de distancia de los obstaculos
(15 pulgadas, 39 cm en espacios estrechos).

. Velocidad méaxima en tierra: ~36 mph (16 m/s)
Cercano: el dron se mantiene a 15 cm de los
obstaculos (13 cm en espacios estrechos).

. Velocidad méaxima en tierra: ~18 mph (8 m/s)
Minimo: L eves correcciones del rumbo para evadir

obstaculos, pero depende, principalmente, del piloto
para evitar colisiones.

. Velocidad maxima en tierra: ~18 mph (8 m/s)

< Sensing

Flight Environment

Low Light Flight Mode enables flight
in dim environments, including when
only GPS is available.

Standard Low Light

Standard

Obstacle Avoidance

Minimal Close

Your drone will stay about 26 inches
away from obstacles.

Drone stops at obstacles and moves
slowly near structures.

Variable Margins

Stop at Structure

Desactivado (desactivacion): El Skydio X10D no evadira obstaculos y existe un alto

riesgo de colision.

. Velocidad maxima en tierra: ~45 mph (20 m/s)
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Margenes variables

Skydio X10D utiliza IA y navegacion visual para reducir dinamica y temporalmente los margenes
de evasion de obstaculos cuando se mueve a traves de espacios estrechos. Los margenes
también se expandiran dinamicamente si el dron detecta peligros ambientales, como el viento.

Habilitado de forma predeterminada. Deshabilitar para desactivar el comportamiento del
margen dinamico.

Detenerse ante estructuras
Realice inspecciones mas finas y controladas en estructuras como puentes o fachadas de
edificios.

Cuando esté activado, su dron no se desviara de su rumbo cuando se encuentre a menos de
2,5 m (8 pies) de una estructura.

El dron reducira la velocidad y mantendra la posicion, o que permitira una maniobra mas
precisa en las inmediaciones de la estructura.

. Ajuste la velocidad maxima con el regulador Velocidad cerca de obstaculos

. Los ajustes de velocidad maxima del controlador se aplican cuando no hay ninguna
estructura presente.

. La atajada en la estructura esta activa durante el vuelo manual, incluso cuando esta en
pausa durante un escaneado 3D.

PRECAUCION: \Volar con la configuracidn Cerca, Minima o Deshabilitada aumenta
en gran medida el riesgo de colision. La configuracion minima o deshabilitada

Se usa para navegar en espacios reducidos y solo debe usar si es un piloto
experimentado. Skydio recomienda bajar la sensibilidad del acelerador, el balanceo
y el cabeceo del controlador a la configuracion mds baja y continuar a una
velocidad madxima de 2 mph (1 m/s).

52 Skydio X10D INTL: Manual del operador © 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.



retornar @)

Configure sus comportamientos de retorno estandar, asi como la forma en que Skydio X10D
regresara si se pierde la conexion.

X 2.961Ft 348°NW (+) 12 Mph © Good
¢ Return @ i © ph @ Goo
" 1.369Ft w) -12° #, 17 Sat

Return

Lost Connection

ADVERTENCIA: Antes de volar, asegurese de haber configurado sus
Comportamientos de regreso en caso de perdida de conexion. Este es un paso

critico que garantiza que su dron regrese de manera segura y aterrice en un lugar
accesible.
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retornar

Comportamiento de altura
Personalice el comportamiento de altitud del
Skydio X10D al regresar.

Emplee Altura de retorno para fijar la altitud a la
que ascendera el dron antes de regresar.

Absoluto significa que su dron ascendera a la
altura de retorno especificada por encima del
punto de lanzamiento antes de regresar.

. Por ejemplo, si la altura de retorno es de
32 pies y el dron se encuentra a 20 pies en
el momento en que se ordena el retorno,

Skydio ascendera 12 pies antes de regresar.

Relativo significa que su dron ascendera a la
altura de retorno especificada por encima de la
posicion actual antes de regresar.

. Por ejemplo, si la altura de retorno es
de 32 pies y el dron esta a 20 pies en el
momento en que se ordena el regreso,
Skydio ascendera 32 pies y, luego,
regresara a una altura de 52 pies.

El dron se enfrentara

Configure el Skydio X10D para que mire hacia o
desde el destino de regreso mientras vuela.
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< Return

Height Behavior

Absolute Relative

Return Height 12 Ft

Drone Will Face

Away from Return

Speed

Ask to Return on Low Battery

Always Ask Auto Return

Reset
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Velocidad
Establezca la velocidad a la que vuelve Skydio X10D

. Retorno de GPS: 1 - 45 mph (0,5 - 20 m/s)
Aplicar devolucién en caso de bateria baja

Cuando la bateria solo sea suficiente para regresar y aterrizar, elija entre un aviso o un regreso
automatico.

Preguntar siempre (por defecto) significa que se le pedira que seleccione la ubicacion de
regreso cada vez que el nivel de bateria sea bajo.

Regreso automatico significa que el dron volvera automaticamente al punto de despegue o al
punto de inicio (si se configurd) cuando la bateria esté baja.
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Pérdida de conexion

Si se pierde la conexion, el Skydio X10D pasara a la configuracion predeterminada Conexion
perdida. Seleccione entre Regresar y Planear al perder la conexion.

retornar

Esperar antes del regreso: establece cuanto
tiempo desea que el Skydio X10D espere
antes de iniciar el vuelo de regreso, lo que le
permitira volver a conectarse.

Aterrizar después del regreso: Cuando
esté habilitado, su dron regresara, planeara
durante un periodo especificado vy, luego,
aterrizara.

Esperar antes del aterrizaje: un periodo entre
0y 300 segundos (la opcién predeterminada
es 240 segundos) que desea que Skydio
espere antes de aterrizar. La configuracion
esta habilitada solo cuando se activa la
opcion Aterrizar después del regreso.
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¢ Lost Connection

If Connection is Lost

Return Hover

Wait Before Return 20

Land After Return .

Wait Before Land
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Planeamiento (Hover)

Aterrizar después de planear: cuando esta
activado, el Skydio X10D planeara durante

un tiempo determinado vy, luego, empleara la
navegacion visual a fin de encontrar una zona
segura donde aterrizar.

Esperar antes del aterrizaje: un periodo entre
0y 300 segundos (la opcién predeterminada
es 240 segundos) que desea que su dron
espere antes de aterrizar. La configuracion
esta habilitada solo cuando se activa la
opcion Aterrizar después de planear.

< Lost Connection

Return

Land After Return .

Wait Before Land

Skydio X10D continuara flotando mientras intenta recuperar la conexion. Si no se vuelve a

conectar y llega a un punto de bateria baja:

. Si establecio el retorno automatico, su dron regresara al Punto de despegue o al Punto de

inicio (si esta configurado).

- Sino tiene configurado un retorno automatico, su dron empleara la navegacion visual a fin

de encontrar una zona segura para aterrizar.

. Siel VIO se ve afectado (vuela con poca luz sin NightSense), su dron sera incapaz de
emplear la navegacion visual y descendera verticalmente y aterrizara.
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lluminacion @

Personalice el comportamiento en vuelo de las luces RGB/estroboscopicas que se encuentran
en el extremo de los brazos.

= p N viog 01t (<) 0 mph
< Lighting @, GPS.4l (DE7°NE ®)-8°

: .ﬁ 1
_ Manual

Strobe

Infrared

RGB
Cuando esta activado, las luces en el extremo de los brazos apareceran rojas y verdes mientras
vuela. Cuando el dron esta encendido y conectado a tierra, las luces apareceran azules.

Luz estroboscépica

Permite rastrear visualmente el dron en condiciones de poca luz. Las luces estroboscopicas
del Skydio X10D cumplen con el requisito de la FAA de ser visibles a una distancia de 3 millas
terrestres (4,8 km).

Infrarrojos

No se puede ver a simple vista. Estos emiten una luz infrarroja que solo se puede detectar con
una lente infrarroja. Ayuda con la navegacion en condiciones de poca luz.
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Conexion @

El menu Conexion le permite transmitir usando ATAK o RTSP.

& Connection
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ATAK

< ATAK

La integracion del mando del Skydio X10D y la
aplicacion Android Team Awareness Kit (ATAK) le SRS Ap
permite supervisar faciimente su flota de Skydio.
ATAK proporciona informacion geoespacial sobre
sus drones y controladores para aumentar la
percepcion de la situacion en el campo.

@ INFORMACION: Para obtener mds informacion sobre la configuracion de ATAK,
visite Como configurar ATAK con el mando del Skydio X10D.
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Radio ©

Emplee este menu para configurar los ajustes de su radio. Active o desactive el cambio
dinamico de canales y seleccione manualmente la frecuencia.

& Radio

Dynamic Channels

Conmutacion dinamica de canales

Recorra seis frecuencias preestablecidas para encontrar automaticamente el canal mas limpio, 1o
que garantiza un vuelo estable y confiable.

Paso 1: seleccione Configuracion global, el menu Informacion y la pestana Radio.
- Seleccione la potencia, el canal y la banda para cada preajuste.
- Seleccione el acabado

e

Dynamic Channel Switching .

2.4 GHz Power Level ETSI (UK/EU) - 0.1W >

Preset (Default) Preset (2454) >
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Mostrar

Personalice la visualizacion de la pantalla de vuelo, incluidas las métricas de telemetria, el tipo
de unidad vy el estilo de profundidad.

- P Y vVio . 411011t (<) 0 mph
X e DISpIay {\B_‘LJ GPS .l (») 67" NE =) -B°

ﬁ_ 1
Telemetry - _ﬂ Manual

Display Brightness

Units

Imperial Metric

piey “’_‘,J GPS.4l (HBE7°NE =) -B°

Units

Imperial Metric

Depth Style

Outline Solid

Crosshair Coordinates .
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Telemetria
Personalice las métricas de telemetria que desea mostrar
mientras vuelas. Seleccione la marca de verificacion azul
para habilitar o deshabilitar la informacion de telemetria
correspondiente. Seleccione hasta 6 elementos para mostrar
en la barra de telemetria:

. Altitud

. Distancia desde el despegue

- Rumbo

. Velocidad por tierra

. Cabeceo del gimbal

. Distancia desde el controlador

- Recuento de satélites GPS

. Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance)

- Radiofrecuencia

Brillo de la pantalla
Ajuste el brillo de la pantalla del mando del X10D.

Unidades
Elija entre unidades imperiales o0 métricas.

Estilo de profundidad

Solo se aplica si ha habilitado la Vista de profundidad dentro
de las acciones rapidas de AR (ubicada en el lado izquierdo
de la pantalla de vuelo).

Seleccione Estable o Contorno al mostrar informacion visual
sobre los obstaculos que ve el dron.

. Cajas de exhibicion estables llenas de color.
. El esqguema muestra cajas con encuadres o sin rellenar.

El botdon AR Quick Actions de la pantalla de vuelo oscila
entre las distancias de los objetos a las que comenzara a
mostrarse la informacion visual en la pantalla.

. Desactivado
. 6 pies (2 m)
- 4 m (13 pies)
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Disenos de pantalla

Mientras vuela, tiene la opcion de usar un diseno Single, Split o Grid para establecer el nimero
de transmisiones que aparecen mientras vuela. Los feeds disponibles incluyen lo siguiente:

. Color
. Térmica
. Mapa

Diseio unico

Muestra una transmision a la vez.

En este disefio, veras una imagen en imagen (PiP) en la parte inferior izquierda de la pantalla.
. Minimice usando las dos flechas en la parte superior derecha.

. Emplee los botones de la parte inferior para seleccionar si la fuente de color, térmica o de
mapa se muestra en el PiP.

Orbit POl
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Diseno dividido
Elija dos transmisiones para mostrar. Arrastre la barra central para cambiar el tamano de las
transmisiones.

El feed principal se muestra a la derecha.

£ 2.961 Ft ¢ "NW (%) 12 Mph @ Goo -
(100) 9 i : S 1 orbitPol = flE

%, 1.36OFt =) -12° 2 17 sat

Diseino de cuadricula
Elija tres transmisiones para mostrar. Presiona y arrastra el manillar central para cambiar el
tamano de las transmisiones.

El feed principal se muestra a la derecha.

+t 2961Ft  (2) 349°NW (4 12 Mph > Good
*, 1,369 Ft =) -12° 17 5at

orbitPOl. ML
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Skydio Flight Deck

Personalizacion del disefio de pantalla

Paso 1: seleccione el icono Diseno de pantalla en la barra lateral izquierda.

Emplee este boton para recorrer las distintas opciones de diseno. El icono refleja el siguiente
diseno en la cola en lugar del diseno que estas usando actualmente.

Disefo unico
Diseno dividido

Diseno de cuadricula

Orbit POI

AL
e H’# - llll‘ . .‘.-

i \ Nig
Color A

e
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Paso 2: emplee el selector de vista para seleccionar qué feeds se muestran.

Aparecera un menu con las opciones de transmision. Arrastre la barra central para cambiar el
tamano de las transmisiones.

1t 2961Ft (&) 349°NW (2 12 Mph

%, 1,36AFt m) -12° &, 17 Sat

orbitpol &

11 2,961 Ft ) 348°NW  (3) 12 Mph
%, 1,36aFt =) -12° X, 175at

S———

" Il Color

i Map

¢ 6 Thermal

& v
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Estado del sistema @

Proporciona una vision general completa del sistema de un vistazo.

Muestra:
. Calidad de conexion con drones
. Calidad de la senal GPS y precision de la posicion

. Estado del ATAK

) °
& System Status @ It 2961Ft () 349°NW (D 12Mph & Good
" 1.369Ft =) -12° &, 17 Sat

. Orbit POI
Drone Connection Good

GPS Good

Satellites

Horizontal Accuracy

Live Stream Live

Protocol RTSP
Uptime 22 min
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Acciones rapidas

La barra lateral izquierda de la pantalla de vuelo contiene una variedad de menus de accion
rapida. Con las acciones rapidas, tiene la capacidad de alternar rapidamente una configuracion
o alternar entre las opciones de configuracion.

Alternar
La barra verde completa indica que una configuracion esta activada.

4+ i+ I

Spot Spot

Ciclo
Aparecera un menu y etiquetara la configuracion actual. Las barras verdes indican el numero de
configuraciones disponibles.

A

Standard
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Acciones rapidas de realidad aumentada (RA)

Habilite la visualizacion de donde Skydio X10D detecta obstaculos en el entorno. Aparecen

como cuadros de realidad aumentada (AR) estables o contorneados, segun la seleccion que
seleccione en el menu Pantalla.

Emplee el botdn de accidn rapida AR para alternar entre las distancias a partir de las cuales se
representan los obstaculos en la pantalla. Los objetos que estan mas cerca aparecen en rojo.

. Desactivado
. O-6pies(0-2m)
. 0-13 pies(0 -4 m)

< Display 1 asFt : x4 147 Fi

Display Brightness

Units

Imperial Metric

Depth Style

Outline

Manual
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Acciones rapidas de evasion de obstaculos

Recorra rapidamente las tres configuraciones de evasion de obstaculos, disponibles en el menu
Deteccion.

Aparece un borde amarillo cuando se esta en modo de evasion de obstaculos Cercano o
Minimo.

ﬁua\} @ I+ 2,961kt () 343 NW. (@12 Mphi @) Gesd Orbit'P@I
e . 1.369Ft m) -12° . 17 Sat

A Standard Avoidance

\ I
Standard

?
{
)

q{u\} @ k21961l Ft (@) 343 NW. @) T2 Mph @) Good Orbit ROI
{su,* " 1,369 Ft =) -12° 2, 17 Sat

A Close Avoidance

b B R T
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Mapa de vuelo

Vea su ubicacion actual, busque, establezca un punto de inicio y configure los ajustes del mapa.

. La ubicacion del Skydio X10D, el mando, el punto de lanzamiento y el punto de inicio (Si
esta configurado) se indican en el mapa.

. Mantenga presionado una ubicacion para establecer un punto de inicio

A @ & L

Skydio X10D Controlador Punto de Punto de inicio
despegue
Ajusta la configuracion del mapa durante el vuelo con el icono Configuracion del mapa.

Orbiting

Radius:
4

Map Settings

‘ Q  Search...

f
g Layers
® satellite

O Street

Information

Show Coordinates

§ Show Crosshairs
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Configuracion de la
camara

Aprenda a ajustar la configuracion de camaray
video, como zoom, exposicion, ISO y resolucion.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

DESCRIPCION GENERAL

Ajustes de captura (foto y video)

Enfoque y exposicion

Ajustes de zoom (foto y video)

Indicadores de obturador

Configuracion de las fotos

Ajustes de video

Linterna VT300-L




DESCRIPCION GENERAL

Cuando su dron captura una foto o un video, guardara un archivo de imagen con la camara a

color. Dos archivos se guardaran si tiene habilitados JPG y DNG. Si desea que el Skydio X10D

también capture un archivo de imagen con la camara térmica, habilite Captura térmica dentro
de la Configuracién térmica.

Emplee el Modo Camara de la barra lateral derecha para cambiar entre foto o video. El Skydio
X10D puede capturar fotos o videos, pero no ambos al mismo tiempo. Sus camaras de color y
térmica siempre estaran en el mismo Modo Camara.

Acceda a sus fotos y videos empleando el menu Archivos multimedia ubicado en

Configuracién global.

Foto habilitada Video habilitado

(a9 = - - Manual
\ anua
GPS il | G)l420 NELL =) 0 X 2

—

NOTA: Las configuraciones del modo Foto y Video son independientes entre
Si'y persisten durante los cambios de modo, pero no durante los ciclos de
encendido.
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Ajustes de captura (foto y video) Photo

Valor de exposicion a la luminosidad (EV)

Se refiere a la cantidad de luz que deja entrar la camara. Capture  Settings

Brightness (EV)

Los numeros negativos dan como resultado imagenes mas
oscuras (menos exposicion), mientras que los nimeros
positivos dan como resultado imagenes mas brillantes (mas
exposicion).

Auto -3.0 -25

. El brillo esta configurado en Automatico de forma White Balance

redetermin :
predete ada 3200 3800 4200 5000 6500
Balance de blancos
Equilibra la temperatura de color de la foto. Si los blancos de ISO
la imagen son demasiado anaranjados, por ejemplo, agregar
el color opuesto (azul) los equilibrara. 200 400 800 1600 3200

Los valores mas bajos dan como resultado una imagen
mas fria (azul) mientras que los valores mas altos dan como
resultado una imagen mas calida (amarilla).

Shutter

1/30 1/60 1/90 1/120 1/400

. Auto (predeterminado) significa que el Skydio X10D
ajustara automaticamente el balance de blancos para Reset
Su entorno.

ISO
Aclara u oscurece su foto. Cuando se encuentra en condiciones de poca luz, aumentar
el valor ISO iluminara la imagen; sin embargo, puede ver algo de granulosidad.

. Auto significa que el Skydio X10D ajustara automaticamente la ISO para su
entorno.

Obturador
Se refiere a la cantidad de tiempo que una foto esta expuesta.

Una velocidad de obturacion mas lenta significa una mayor exposicion, mientras que
una velocidad de obturacion mas rapida significa menos exposicion.

. Auto significa que el Skydio X10D ajustara automaticamente la velocidad de
obturacion en funcion de la luz disponible.
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Enfoque y exposicion

Para ver las diversas opciones de enfoque, seleccione el boton Control de enfoque en el lado

derecho de la pantalla de vuelo.

VIO il 41 491t (+) 8 mph \'i' B3 ft
GPS .l | @42 NE. =) 0} Y229)Sat

Enfoque automatico (AF)

De forma predeterminada, su camara estara
configurada para ajustar automaticamente

el enfoque y la exposicion. En este modo de
enfoque, el enfoque generalmente priorizara los
objetos en el centro de la pantalla.

Enfoque manual (MF)
Luego de seleccionar el icono de enfoque
manual, apareceran dos opciones de boton mas.

. Usa laimagen de la montana para enfocar
objetos mas lejanos.

. Emplee la imagen de la flor para enfocar los
objetos que estan mas cerca.

Toque para enfocar.

Toque cualquier parte de la pantalla para enfocar
en un area de interés o seleccione el icono para
centrar. El indicador de enfoque se volvera verde
una vez que la imagen sea nitida y clara.
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Ajustes de zoom (foto y video)

Para hacer un zoom digital, coloque el dedo en la rueda derecha del mando y luego empuijelo
hacia la izquierda. Personalice esto usando Mapeo de entrada (Controles de vuelo > Controles).

L1 —

Ajuste rapidamente a un nivel de zoom utilizando los botones de zoom en el lado derecho de la

pantalla.
Sensor VT300-Z

- 4.3x: transiciones entre lente estrecha y
teleobjetivo, zoom maximo del sistema
de 128x

. 1x: nivel de zoom predeterminado de la
lente estrecha

. .bx: visidn envolvente

e R ES gENW =2 Mph
*, 1.36aFt 2 3, 17 Sat

Sensor VT300-L

2x: transiciones entre lente ancha 'y
estrecha, zoom del sistema maximo de
64x

1x: nivel de zoom predeterminado de la
lente gran angular

.5x: vision envolvente

ese nivel de zoom.

NOTA: Las imdgenes y los videos tomados con zoom se almacenardn en
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Vision envolvente
Surround Vision emplea las camaras de navegacion del Skydio X10D para generar una vista
ultra amplia de su entorno para el conocimiento de la situacion.

o NOTA: Las fotos y los videos capturados en Surround Vision se almacenaran
— con un zoom de 1x.

Track in Place

A Surround Vision Enabled

Zoom térmico

La camara térmica hara zoom hasta 16x, pero puede seguir haciendo zoom con la camara
en color. Si alguna herramienta esta habilitada, como la region de interés, se ajustara
dinamicamente para adaptar a la pantalla a medida que haga zoom.
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Indicadores de obturador

El obturador se encuentra en la parte inferior derecha de la pantalla de vuelo e indica el estado
actual del modo Foto o Video.

—

e VIO il 41 491t (+) 8 mph " B3 ft
( 49 e ' Manual
(GPS . | @) 42k NE. =)0 429 Sat

Foto Video

Listo para la captura Registro manual

Apretado Grabacion manual (pulsado)
Disabled Grabacion
Intervalo Grabacién (pulsado)

Grabacion automatica

Grabacién automatica (en
pausa)
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Configuracion de las fotos Photo

Tipo de archivo
Elija si desea que Skydio capture solo imagenes JPG o
archivos JPG y DNG.

Capture Settings

File Type

. JPG: Formato de imagen digital que contiene datos JPG DNG + JPG
de imagen comprimidos.

. DNG: archivo de formato de imagen RAW, o que Resolution
significa que no esta comprimido y conserva todos
los datos de la foto original. Un archivo DNG es mas Full a
grande que un archivo JPG, ya que almacena datos de 84 MP Narrow > Tolephioto
imagen.

Resolucién Camera Mode

Se refiere a la cantidad de detalles en tu video. Medido en

’ Standard Low Light HDR
megapixeles.

o o Interval .
. Completa: las imagenes se capturan con la maxima
calidad, lo que proporciona mas detalle y claridad. 5 seconds v

. 1/4: las imagenes se capturan con una cuarta
parte de la resolucion total, lo que genera archivos
de menor tamano. Ideal para ahorrar espacio de
almacenamiento o transmitir imagenes mas rapido.

Modo de camara

. Estandar: disenado para condiciones de iluminacion tipicas y cotidianas. Proporciona un
nivel equilibrado y estandar de exposicion, procesamiento de imagenes y contraste.

. Pocaluz: disenada para entornos con poca luz, como en interiores o al atardecer. La
configuracion se ajusta para capturar mas luz, reducir el ruido y mejorar la visibilidad. Solo
disponible con resolucion 1/4.

. HDR: disenado para capturar entornos con una
amplia gama de niveles de brillo. Solo disponible con
resolucion 1/4. Interval

Intervalo

Cuando esta habilitado, el Skydio X10D capturara fotos
continuamente en el intervalo de tiempo especificado hasta
que la configuracion esté desactivada o el vuelo termine.

5 seconds
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Ajustes de video

Inicio automatico de la grabacion
Cuando esté activado, Skydio X10D grabara
videos automaticamente.

Cuando esté desactivado, toque el boton
Obturador en pantalla o el controlador (botén R1)
para iniciar o detener la grabacion de video.

Tipo de archivo

Seleccione entre los formatos de compresion
H.264 y H.265, segun sus preferencias de calidad
de video, tamano de archivo y compatibilidad de
reproduccion.

. H.264: Ofrece tamanos de archivo
manejables sin sacrificar la calidad del
video. Recomendado para grabar video
estandar y compatible con la mayoria de
los dispositivos y software de edicion de
video.

. H.265: |deal para la captura de video de
alta calidad y mantiene una compresion
eficiente.

Resolucion

Seleccione entre 4Ky Full HD, que se refiere a
la cantidad de detalles de su video. Medido en
pixeles.

. Mas pixeles dan como resultado un video
de alta resolucion.

. Menos pixeles dan como resultado un
video de baja resolucion
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Video

Capture Settings

Auto Start Recording .

File Type

H.264

Resolution

4K (2160p)  Full HD (1080p)

Camera Mode

Standard Low Light HDR

Aspect Ratio

16:9
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Modo de camara

Estandar: disenado para condiciones

de iluminacion tipicas y cotidianas.
Proporciona un nivel equilibrado y estandar
de exposicion, procesamiento de imagenes
y contraste.

Poca luz: Disenado para entornos con

poca luz, como en interiores o por la noche.

La configuracion se ajusta para captar mas
luz, reducir el ruido y mejorar la visibilidad.

HDR: Disenado para capturar entornos con
una amplia gama de niveles de brillo.

Relacion de aspecto
Establezca la forma y el encuadre de su video.

82

16:9: Proporciona un campo de vision mas
amplio y extenso.

4:3: Ofrece un campo de vision mas
amplio en el eje vertical, lo que genera un
encuadre mas cuadrado. Las imagenes son
mas altas, en lugar de mas anchas.

Skydio X10D INTL: Manual del operador

Camera Mode

Standard Low Light HDR

Aspect Ratio

16:9
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Conjunto de sensores VT300-L con linterna

El paguete de sensores VT300-L incluye una linterna integrada, que proporciona una
iluminacion efectiva de hasta 3 m (10 ft) y permite inspecciones en entornos con poca luz.

Seleccione el icono de la linterna en pantalla para encender o apagar la linterna durante el
vuelo.

(L ELITE]

b |
I

VIO L -3 ft
£ GPS @; @

NOTA: La linterna solo se puede controlar durante el vuelo y no funcionara en
tierra ni durante el despegue y el aterrizaje.

i”i ADVERTENCIA: Cuando utilice la linterna en el conjunto de sensores VT300-L,
no mire la luz directamente en ningun rango durante un periodo prolongado.

ADVERTENCIA: Despues de un uso prolongado de la linterna, su conjunto de
A sensores puede estar caliente al tacto y podria presentar un riesgo de quemaduras
graves. Una vez que aterrice, espere a que este se enfrie antes de manipularlo.
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Camara térmica

La camara térmica con Skydio X10D incluye un potente conjunto de
herramientas, como capacidades radiométricas, para ayudarlo en
una variedad de casos de uso.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Acceso a las opciones termicas

Correccion de campo plano (FFC)

Herramientas térmicas

Configuracion térmica

Parametros téermicos




Acceso a las opciones térmicas

Acceda rapidamente a sus configuraciones y herramientas térmicas con el boton de accion

rapida ubicado en el lado derecho de la pantalla de vuelo.

Paso 1: Seleccione la configuracion térmica

Active facilmente ciertas configuraciones usando las acciones rapidas que aparecen o acceda

al menu completo.

VIO i 1 B5ft

] ] 2
S Bt 0 e [ [0 s e

6 G S (L s 7% S I

VIO i 1 B5ft
GPS il (@) S
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Paso 2: Seleccione Mas

Use las pestanas de la parte superior para personalizar las herramientas, la configuracion y los
parametros.

VoWl 4t 65 ft () D mph Ng 22 ft
GPS il i x Standand.

T

4

bradisls el

e I'__!J._I o b

Manual FFC

More
_.}__ .,Jl_l_.,:i__

i""'.’?-‘l Vio i 4t B5ft (2 0 mph . 22
\.___,---'JI GPS.ul () 235°SW =) -61° z Thermal Camera

Tools Settings

Isotherm

Spot Measuring

Region of Interest

Reset
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Correccion de campo plano (FFC)

La correccion de campo plano (FFC, por sus siglas en inglés) mitiga y compensa los errores
que se acumulan con el tiempo mientras se usa la camara térmica. Se realiza en segundo
plano automaticamente a niveles de zoom mas bajos; sin embargo, puede usar la configuracion
térmica para realizar la FFC de forma manual en cualquier momento.

— NOTA: Si realiza la FFC manualmente, es posible que la activacion del obturador
— se note en la imagen en niveles de zoom mas altos.

VIO i 1 B5ft (2 0 mph
GPS (3 23S RS Wie) b K=

Spot

Su

* Region

® d .¢6

Manual FFC
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Herramientas térmicas

Isoterma

Le permite establecer un rango de temperaturas
para detectar. Use esta configuracion para omitir
datos no deseados fuera del rango especificado.

El rango definido aparecera como la paleta
seleccionada actualmente.

. Las temperaturas fuera del rango definido
apareceran como la paleta predeterminada
White Hot o Black Hot.

. Siactualmente se selecciona White Hot
0 Black Hot, las temperaturas en el rango
de Isoterma se estableceran de forma
predeterminada en Rainbow.

Medicion puntual

Active esta opcion para mostrar el valor de
temperatura especifico de un objeto en pantalla
a medida que arrastra el dedo por la pantalla.

. Toque o arrastre el dedo por la pantalla
para ver las temperaturas.

Region de interés

Active esta opcion para mostrar un recuadro en
pantalla que detecta las temperaturas minimas,
maximas y promedio dentro del area delineada.

- Hrepresenta la temperatura mas alta
detectada.

. L representa la temperatura mas baja
detectada.

. Aindica la temperatura promedio
detectada.

. Seleccione los bordes del recuadro para
cambiar el tamarno o use las flechas para
arrastrarlo a otra ubicacion.
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Tools Settings

Isotherm

Spot Measuring

Region of Interest

Reset
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Medicioén puntual

41 29B1Ft (7)) 349°NW () 12Mph @ Good
'\, 1,369 Ft D -12° ,:" 17 Sat

Track in Place

Region de interés

' 2,961 Ft 349°NW (9 12 Mph Good ]
@@ u © 2 e Track in Place

", 1.369Ft =) -12° &, 17 sat

&

Spot

Region

@

Ironbow

L:24°C [ H:120°C C
Manual FFC
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Configuracion térmica

Paleta de colores
Representaciones visuales de las variaciones de
temperatura captadas por una camara térmica.

Ironbow: Identifica rapidamente las variaciones
de temperatura y detecta anomalias térmicas.
Muestra una gama especifica de colores, desde
azules hasta rojos, que indican diferentes niveles
de temperatura.

. Los objetos mas calidos se presentan
en colores mas claros y los mas frios, en
colores mas oscuros.

Rainbow: Emplea los colores de un arcoiris
tradicional para distinguir entre variaciones
sutiles en los niveles de temperatura.

. Cubre una gama mas amplia de colores
sin enfatizar rangos de temperatura
especificos.

White Hot: Proporciona una visualizacion clara de
las variaciones de temperatura sin una diversidad
de colores.

. Los colores mas brillantes y blancos indican
temperaturas mas calidas.

- Los colores mas oscuros representan
temperaturas mas frias.
Black Hot: Muestra el inverso de una paleta
White Hot.

. Los colores blancos mas brillantes indican
temperaturas mas frias.

. Los colores negros mas oscuros
representan temperaturas mas calidas.
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Thermal Camera

Tools Settings

Color Palette

v lronbow

% White Hot

Thermal Mode

Inspect

Temp Range

Narrow

Emissivity

Thermal Capture

RJPG
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Modo térmico
Ajuste la amplificacion de la senal del sensor de la camara para mejorar las diferencias de
temperatura en una imagen.

Reconocimiento: Ajustado para aumentar el contraste entre la escena general y los objetivos.
Lo mejor para casos de uso de busqueda y rescate o concientizacion situacional. Ayuda a
diferenciar la escena de, por ejemplo, personas, vehiculos o animales.

Inspeccidn: Ajustado para disminuir el contraste general, de modo que las anomalias de
temperatura sean mas faciles de identificar en los casos de uso de inspeccion. Esto hace que
sea mas sencillo no solo ver la anomalia, sino también ayudar a rastrear la fuente a partir de la
senal de calor.

Personalizado: Le permite ajustar con precision sus configuraciones de Ganancia, Ajuste alto y
Ajuste bajo. Seleccione Inspeccion o Reconocimiento como su Modo base, luego modifique las
configuraciones de Ganancia, Ajuste alto y Ajuste bajo desde alli. Estos ajustes se aplicaran a
todos los vuelos y cada vez que seleccione Personalizado como su Modo térmico.

. Ganancia: Aumenta artificialmente el contraste de areas con temperaturas similares.
. Ajuste alto: Ajusta la saturacion de los elementos mas calientes de la escena.

. Ajuste bajo: Ajusta la saturacion de los elementos mas frios en la escena.

Rango de temperatura
Seleccione el rango de temperaturas que detectara Skydio X10D.

Estrecho: Detecta temperaturas entre -40 °C y 150 °C (-40 °F y 302 °F).
Amplio: Detecta temperaturas entre -40 °C y 350 °C (-40 °F a 662 °F).

Captura térmica
Active la captura de imagenes térmicas como archivos JPG.

RJPG: Cuando esté activado, su dron capturara un JPG radiométrico, ademas de un JPG
estandar. Un JPG radiométrico incluye los datos radiométricos en el archivo de foto.
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Parametros térmicos

Emisividad
Mide cuan eficientemente un objeto emite radiacion Thermal Camera X
térmica. Ajuste para que las lecturas de la camara

inci ; Tools Settings
coincidan con la temperatura real del objeto. gs Parameters

. Los valores mas altos significan que la camara es
mas sensible a las variaciones de temperatura

Emissivity 0.95

. Los valores mas bajos significan que la camara es
menos sensible a las variaciones de temperatura

Las superficies que son mejores emisores (mayor Humidity
emisividad) proporcionan lecturas de temperatura
mas confiables. Por ejemplo, la cinta aislante negra,
las superficies oxidadas, los cuerpos de agua o la piel
humana absorben y emiten energia. Establezca una
emisividad alta para este tipo de superficies. Distance

Las superficies reflectantes no son buenos emisores
(baja emisividad) y, por lo tanto, no son tan confiables
para medir. El acero inoxidable, las superficies brillantes
o las ventanas reflectantes suelen tener una emisividad
baja. Establezca la emisividad baja para este tipo de
superficies, pero le recomendamos que recopile su
lectura de una superficie de emisividad mas alta siempre
que sea posible.

Humedad
Ajuste la humedad para que refleje con precision el entorno en que vuela. Esta debe ser la
humedad entre el sensor y el objetivo.

La humedad es un parametro importante porque su sensor térmico detectara las condiciones
atmosféricas, como la humedad (y la distancia) que pueden afectar la precision de su lectura.

Distancia
Establezca su distancia para reflejar con precision el rango desde el sensor térmico hasta el
objetivo.

Cuanto mas lejos esté el objetivo, mas atmaosfera captara la camara térmica en el camino hacia
este, lo que puede afectar la precision de su lectura.

92 Skydio X10D INTL: Manual del operador © 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.



Vuelo

Revise las practicas de vuelo seguras vy la
informacion pertinente que necesita saber durante
el vuelo.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Inspeccion previa al vuelo

Pantalla de vuelo

Cambiar los modos de vuelo

| anzamiento

INDICADOR DE BATERIA

Habilidades de vuelo

Vuelo nocturno y con precipitaciones

Regreso y aterrizaje




Inspeccion previa al vuelo

i"f ADVERTENCIA: Inspeccione cuidadosamente su dron y el entorno antes del
despegue para garantizar un vuelo seguro.

. Inspeccione el chasis para asegurarse de que esté libre de danos.

. Examine los brazos del dron y verifigue que estén completamente extendidos y no
tengan danos.

. Revise la bateria y confirme que esté bien colocada antes del despegue. Skydio
X10D utiliza imanes para asegurar la bateria, 1o que puede atraer desechos metalicos.
Asegurese de que las clavijas del conector no tengan residuos o danos.

. Limpie las lentes de la camara y el sensor de tiempo de vuelo con un pano limpio de
microfibra. Las camaras no deben tener polvo ni manchas antes del vuelo.

. Despliegue las hélices e inspeccionelas para verificar que estén bien colocadas y
asentadas de forma correcta en los motores, y que giren libremente. Las hélices no deben
tener grietas ni danos. NO vuele con hélices danadas.

. Inspeccione el conjunto de sensores antes de encenderlo y cerciorese de que se mueve
libremente y no esta danado, y retire el bloqueo del conjunto de sensores antes de volar.

. Confirme que todos los sellos de tarjetas USB-C y microSD estén asegurados sobre los
puertos.

. Mire a su alrededor antes de despegar a fin de garantizar que el entorno sea seguro para
el vuelo.

- Apunte las antenas o la cubierta del controlador hacia el dron para obtener el maximo
rendimiento inalambrico.

. Compruebe que las baterias estén completamente cargadas antes de volar.

. Verifique las actualizaciones del dron y del controlador antes de volar.
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Maximo rendimiento inalambrico

Para obtener el maximo rendimiento inalambrico al volar sobre un enlace directo, mantenga
siempre una linea directa de vision entre el controlador y Skydio X10D. Apunte la cubierta del
controlador hacia el dron, en especial cuando vuele a corta distancia y gran altitud.

La fuerza de la senal y el alcance maximo de control pueden verse afectados al volar en areas
con interferencia electromagnética.

95 Skydio X10D INTL: Manual del operador © 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.



Conexion de dispositivos

Paso 1: Encienda Skydio X10D y el controlador X10D.

gl J

@®
B\@ww/g@)ﬁm%
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Paso 2: Espere a que los dispositivos se conecten.

Un dron y un controlador que se emparejaron anteriormente se conectaran de forma
automatica.

Z Disconnected

& Ready To Fly

You are using Skills

SkydioX10-a0b0 Switch Mode
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Lanzamiento

NOTA: Antes de su primer vuelo, asegurese de establecer

= sus Comportamientos de regreso y en caso de perdida de

— conexion (Configuracion global > Regreso). Escanee el codigo
QR para obtener mas detalles sobre los Comportamientos de
regreso y en caso de perdida de conexion.

Paso 1: Encuentre una zona despejada y segura para el despegue.

Busque una zona despejada y segura para despegar y coloque su dron sobre una superficie
estable. Deje un espacio libre de, aproximadamente, 3 m (10 ft) en todas las direcciones.

Seleccione su tipo de conexién (enlace directo de 2.4/5 GHz o celular 5G) y, luego, Volar ahora.

Network Drones >

& Ready to Fly [ / |

You are using Skills \

SkydioX10-8nx2

2.4/5 GHz Radio v switch Mode
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Paso 2: Despegue.

El dron girard 360° durante el despegue para calibrar su unidad de medicion inercial (IMU, por
sus siglas en inglés) y su sistema de navegacion, ascendera a 3 m (10 ft) y planeara.

Opciodn 1: Arrastre el control deslizante en pantalla
El dron iniciara el despegue cuando levante el dedo de la pantalla.

» Slide to Launch

Slic » .aunch

Slide to Launch v

Opcidn 2: Mantenga presionado el boton Despegar/Aterrizar en el controlador.
El dron iniciara el despegue cuando vea la marca de verificacion en pantalla.

@ ®

p—

>\&] Ecy7zs \?@1(@)@ /(

ADVERTENCIA: Evitacion de obstdculos (Obstacle Avoidance) se desactiva
cuando el dron estd por debajo de los 3 m (10 ft) durante el aterrizaje. Tenga
mucho cuidado para evitar lesiones o darios. No toque las hélices cuando estéen
girando.
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Paso 3: Adquiera el bloqueo de GPS.

El indicador de GPS en la barra de telemetria girara hasta que el dron haya adquirido el bloqueo
de GPS y establezca el rumbo.

Cuando el boton de alternancia Limite de altitud con seinal débil del GPS esté activado, su dron
no podra ascender por encima de los 20 m (66 ft) si la sefial de GPS es débil.

Vuele lateralmente para adquirir un bloqueo de GPS y ascienda por encima de los 20 m (66 ft).

(= 1 mph "¢ B ft
=) 0° 2, 30 Sat
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Lanzamiento manual

Despegar y aterrizar el Skydio X10D desde la mano es una forma rapida y comoda de iniciar

o finalizar el vuelo, sobre todo si no se encuentra en una zona despejada y plana. Para su
seguridad, tenga siempre cuidado cuando realice el despegue con la mano. Esta maniobra es
peligrosa y no debe intentar realizarla en entornos inestables, como durante vientos fuertes o si
esta parado sobre un vehiculo o bote en movimiento.

ADVERTENCIA: Evitacion de obstdculos (Obstacle Avoidance) se desactiva cuando
A el dron estd por debajo de los 3 m (10 ft) durante el aterrizaje. Tenga mucho cuidad
para evitar lesiones o darnos. No toque las hélices cuando esten girando.

Paso 1: Cerciorese de tener espacio libre encima y delante de usted.

Paso 2: Sostenga el dron alejado de usted (el conjunto de sensores orientado en direccion
contraria al cuerpo).

. Sujete ligeramente la bateria.
. Mantenga el dron nivelado, quieto y a un brazo de distancia del cuerpo.

. Los dedos deben estar debajo del chasis del Skydio X10D vy lejos de las hélices en todo
momento.

. Cerciorese de mantener la mano firme.

Paso 3: Despegue.

Mantenga presionado el boton Despegar en el controlador del X10D. Suelte poco a poco
mientras el Skydio X10D despega.

. No empuje el dron ni lo arroje por el aire.

- No mueva la mano. El dron se deslizara desde la palma y volara por si mismo.

para que su Skydio X10D despegue en la mano, de modo que no tenga que
sostener el controlador en una mano y su dron en la otra. Presione el boton de
la bateria cuatro veces para iniciar el despegue.

@ CONSEJO: Despegue rapido le permite usar el boton de encendido de la bateria
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Pantalla de vuelo

(+) 8 mph \l" B3 ft
4 28)Sat
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1. Configuracion global 12. Habilidades de vuelo

2. Diseno de la pantalla 13. Configuracion del mapa

3. Acciones rapidas de realidad 14. Configuracion térmica
aumentada

15. Configuracion de la camara
4. Acciones rapidas de evasion de

obstaculos 16. Modo de camara

Acciones rapidas de accesorios* 17. Obturador

Bateria del dron 18. Control de enfoque

19. Zoom

20. Linterna encendida/apagada (solo

VT300-L)

5
6
7. Intensidad de la sefal
8. Indicador de GPS/VIO
9

Telemetria (personalizable) 21. Picture-in-Picture (PIP)

10. Habilidad d I ti
abliidad de vuelo activa 22. Selector de vista

11. Regresar/Aterrizar
d 23. Notificaciones

*Solo aparece cuando esta usando accesorios. Estos estaran disponibles proximamente.
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Vuelo

INDICADOR DE BATERIA

El porcentaje de bateria cambia dinamicamente durante su vuelo segun la altitud y la distancia
al punto de regreso. Controle el indicador de bateria mientras vuela para saber cuanta bateria le
queda:

Disponible para el vuelo
Disponible para el regreso
Necesario para el aterrizaje

La bateria del Skydio X10D puede calentarse sola en ambientes frios. Para obtener mas
detalles, lea la seccion Mantenimiento.

Verde indica la capacidad de la bateria para el vuelo
nominal antes del limite de tiempo necesario para
regresar de forma segura y aterrizar.

. Disminuye a medida que se reduce la capacidad de
la bateria

. Se adapta segun la altitud y la distancia desde el
lugar de regreso.

Amairillo indica cuanta bateria se requiere para volver de
forma segura.

. Se adapta segun la altitud y la distancia desde el
lugar de regreso.

Rojo indica cuanta bateria se necesita para aterrizar.

. Se adapta segun la altitud y la distancia desde el
lugar de regreso.

El rayo indica que la bateria esta conectada y
cargando.
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Vuelo

Cuando la capacidad de la bateria tiene menos
de dos minutos de tiempo de vuelo disponible
para aterrizar, el indicador mostrara una cuenta
regresiva.

Tres guiones indican que la bateria esta
desconectada.
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Indicador de GPS/VIO s

Indica el estado de los sistemas de posicionamiento del dron y cual de estos se esta usando
activamente (resaltado).

VI0: Odometria inercial visual. Es el sistema de navegacion visual del dron.
GPS: Sistema de posicionamiento global.
Estados de VIO y GPS: Bueno, Degradado, Fallido o Deshabilitado

Si tanto el GPS como el sistema de navegacion visual (VIO, por sus siglas en inglés) del dron se
vuelven poco confiables, Skydio X10D entrara en Modo de actitud.

PRECAUCION: Supervise el estado de GPS y VIO en la barra de telemetria. Si
I VIO y GPS caen por debajo de las dos barras de estado, su dron entrara en
Modo de actitud.
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Habilidades de vuelo

Skydio ofrece una gama de controles manuales y autonomos llamados Habilidades de vuelo.
Seleccione la habilidad deseada y Skydio X10D volara de forma inteligente para ayudar con la
tarea en cuestion.

Por defecto, comenzara en la Habilidad de vuelo manual, que brinda una experiencia de vuelo
tradicional.

Habilidades de vuelo basicas de Skydio

Experiencia de vuelo tradicional. La configuracion

de Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) se
aplicara al volar manualmente, lo que permitira al
Skydio X10D volar alrededor de los obstaculos. Esto
modificara cualquier comando que pueda provocar
una colisiéon. Vuele con el Modo de control 1, 2 (prede-
terminado) o 3.

Manual

Punto de 6rbita (Orbit Point) Gire alrgdedor de un puntlo de mte.res elegldo pgr
el usuario, ya sea en sentido horario o antihorario, y
mantenga este punto en el centro del marco. Establez-
ca una posicion GPS en un mapa.

Inicie el seguimiento de una persona o vehiculo y
Skydio X10D planeara en una posicion fija, como si
estuviera sujeto a un tripode virtual. El dron corregira
la guinada automaticamente y ajustara el cabeceo del
conjunto de sensores para mantener el seguimiento.
Esta disponible el seguimiento tanto en Color como en
Térmico.

Rastreo en lugar (Track in Place)

Cree y ejecute misiones de varios puntos de ruta con

Puntos de ruta (Waypoints
(Wayp ) GPS antes o después del vuelo.

@ INFORMACION: Visite nuestro sitio web para obtener mds informacion sobre
las Habilidades de vuelo adicionales que puede comprar.
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Cambiar las Habilidades de vuelo

Paso 1: Seleccione el icono de Habilidades de vuelo.

(9 0 Mph " 105 Ft

Manual

Maniial t‘l’ Manual

(ETIVE]

90

S

Orbit Point
Track in Place

Waypoints
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Paso 3: Ajuste la configuracion (opcional).

Cada habilidad puede tener su propia configuracion ajustable que solo afecta a la habilidad
seleccionada. Si la habilidad seleccionada tiene configuraciones ajustables, apareceran debajo
del nombre de esta en el menu Habilidades de vuelo.

Track in Place

Track in Place
Track iNNETEEEY

“& Tracking Camera Feed

@® color

QO Thermal

aim
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Vuelo nocturno

Vuelo nocturno sin NightSense

Al volar por la noche o cuando hay poca luz sin NightSense, Skydio X10D usara, principalmente,
el GPS para navegar y se desactivara la Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance).

Paso 1: Habilitar el Modo de poca luz

Vera una notificacion en pantalla para habilitar el Modo de poca luz si la iluminacion no
es suficiente. También puede seleccionar el icono de Configuracion global, Detectar vy, a
continuacion, Poca luz.

/e e toft (9 0 mph " 0ft
(78) i ELTE]
S GPS . (2)----- = 0°

A\ Too Dark For Flight

Enable Low Light Mode

& Sensing {E‘) Vol 1 0ft (30 mph
\ GPS U (5)- YL

Flight Environment

Obstacle Avoidance .

Minimal Close Standard

Your drone will stay about 26 inches e Slide to Launch
away from obstacles.
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Paso 2: Ajuste las configuraciones de iluminacion
Mejore la visibilidad activando las luces infrarrojas o estroboscopicas visibles. Seleccione
lluminacion vy, luego, active las luces de navegacion por defecto (RGB, por sus siglas en inglés),

infrarrojas o estroboscopicas. No puede encender las luces estroboscopicas e infrarrojas al
mismo tiempo.

RGB

Strobe

Infrared
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Paso 3: Calibre su dron
Salga del menu Configuracion global y, luego, seleccione Volar ahora. Sujete el dron por la parte

inferior con la camara orientada en sentido contrario al cuerpo y muévalo de un lado a otro para
calibrarlo. Vera un mensaje en pantalla cuando se complete la calibracion.

Manual

A\ Calibration Complete
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Paso 4: Despegue el Skydio X10D.

El dron girarda 360° durante el despegue para calibrar su unidad de medicion inercial (IMU, por
sus siglas en inglés), ascendera a 3 m (10 ft) y planeara. Se desactivara la funcion Evitacion de
obstaculos (Obstacle Avoidance).

» Slide to Launch

Slic » .aunch

Slide to Launch v

A ADVERTENCIA: Evitacion de obstdculos (Obstacle Avoidance) estd desactivada
en el Modo de poca luz sin NightSense. jVuele con mucho cuidado!
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Vuelo nocturno con NightSense

Los accesorios y el software complementario de Skydio NightSense le permiten aprovechar las
capacidades de navegacion visual y evitacion de obstaculos del Skydio X10D, incluso cuando
vuela por la noche.

El conjunto de dos accesorios de NightSense proyecta una luz por encima 'y por debajo del
dron. Esta luz ilumina la zona, o que desbloquea la navegacion visual de Skydio y la evasion de
obstaculos al volar por la noche y cuando hay poca luz.

Ve

ADVERTENCIAS:

Despues de un uso prolongado de los accesorios de NightSense, estos pueden
estar calientes al tacto y podrian quemarle la mano. Una vez que aterrice, espere
a que se enfrien antes de manipularlos.

No mire los modulos de NightSense directamente a corta distancia. Los
accesorios de NightSense, tanto visibles como infrarrojos, pueden causar dano
ocular si se mantienen mas cerca del alcance de un brazo durante 30 segundos
0 mas.

Debido al riesgo potencial de quemaduras y darfios oculares, Skydio no
recomienda el aterrizaje en la mano de su dron mientras usa NightSense.

Paso 1: Instale sus accesorios.

Consulte la Guia introductoria de NightSense para Skydio X10D y obtenga instrucciones de
instalacion paso a paso.
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Paso 2: Habilite el Modo de poca luz

Vera una notificacion en pantalla para habilitar el Modo de poca luz si la iluminacion no
es suficiente. También puede seleccionar el icono de Configuracion global, Detectar y, a
continuacion, Poca luz.

114

-~ 6 e toft (#) 0 mph g Oft

() 4
GPS o @----- .3\ o°

A\ Too Dark For Flight
Lic i

Enable Low Light Mode

€ Sensing {E‘) ::33..1 é;cm
2 NOE

Flight Environment

Low Light

Obstacle Avoidance .

Minimal Close Standard

Your drone will stay about 26 inches
away from obstacles.
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Paso 2: Ajuste las configuraciones de iluminacion

Mejore la visibilidad activando las luces infrarrojas o estroboscopicas visibles. Seleccione
lluminacion vy, luego, active las luces de navegacion por defecto (RGB, por sus siglas en inglés),
infrarrojas o estroboscopicas. No puede encender las luces estroboscopicas e infrarrojas al
mismo tiempo.

RGB

Strobe

Infrared

Paso 3: Habilite NightSense

De forma predeterminada, NightSense se activara de forma automatica al entrar en el Modo

de poca luz. Utilice la accion rapida de la barra lateral izquierda para activar o desactivar
NightSense después. Las luces visibles o infrarrojas de los accesorios de NightSense iluminaran
el area alrededor del dron.

-~ @ VIOl Jt Oft (3 0 mph “gOft
78
(J GPS o @

Slide to Launch
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Paso 4: Despegue el Skydio X10D.

El dron girara 360° durante el despegue para calibrar su unidad de medicién inercial (IMU, por
sus siglas en inglés), ascendera a 3 m (10 ft) y planeara.

» Slide to Launch

Slic » .aunch

Slide to Launch v

NOTA: £/ Skydio X10D estd limitado a una velocidad mdxima de 18 mph (8 m/s)
con NightSense activado.

INFORMACION: Para obtener mds detalles sobre volar con NightSense, incluida
@ la configuracion de ajustes, consulte la Guia introductoria a NightSense para
Skydio X10D.
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Consideraciones de seguridad durante el vuelo
Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance)

NightSense ACTIVADO: Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) esta activada
cuando NightSense también lo esta. Habilite la Vista de profundidad con realidad
aumentada para mostrar visualmente donde Skydio X10D detecta obstaculos en el
entorno, especialmente cuando se usan accesorios infrarrojos NightSense para ayudar
con el conocimiento de la situacion.

NightSense DESACTIVADO: Cuando esta en Modo de poca luz, Evitacion de obstaculos
(Obstacle Avoidance) esta desactivada. Tenga especial cuidado al pilotar el dron para
evitar obstaculos y mantenerse lejos de la gente.

Senal de GPS

NightSense ACTIVADO: Cuando NightSense estéa activado, la navegacion visual (VIO)
es el método de navegacion principal; sin embargo, si vuela a grandes altitudes, el dron
depende del GPS. Monitoree el estado de su VIO y GPS durante el vuelo; si tanto el VIO
como el GPS se degradan, el dron entrara en Modo de actitud.

- NightSense DESACTIVADO: Mantener una fuerte sefal de GPS es muy importante cuando
se opera el X10D por la noche. Si Skydio X10D pierde la senal de GPS mientras esta en
Modo de poca luz y no hay suficiente luz ambiental para VIO, entrara en Modo de actitud.

Visibilidad

Mejore la visibilidad activando las luces infrarrojas o estroboscopicas visibles. Las luces
estroboscopicas de Skydio X10D cumplen con el requisito de la FAA de ser visibles a una
distancia de tres millas terrestres.

Comportamiento de retorno
Revise la configuracion de altura del comportamiento de regreso en el menu Configuracion
global.

NightSense DESACTIVADO: Skydio X10D no evita obstaculos cuando esta en Modo de poca luz
con NightSense desactivado, por lo que es posible que desee establecer la altura de retorno del
dron de manera que esté por encima de cualquier obstaculo potencial.

Aterrizaje

Al aterrizar, use las palancas de mando del controlador para descender a los 4.6 m (15 ft).
Cuando esté listo para aterrizar, mantenga presionado el boton ATERRIZAR en la pantalla o en el
controlador. No despegue ni aterrice el dron en la mano durante la noche.

A ADVERTENCIA: Debido al riesgo potencial de quemaduras y darios oculares, Skydio
no recomienda el aterrizaje en la mano de su dron mientras usa NightSense.
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Vuelo con precipitaciones

El Skydio X10D tiene clasificacion IP55 y es capaz de volar con precipitaciones ligeras a
moderadas cuando Evitacién de obstaculos (Obstacle Avoidance) esta desactivada. El Skydio
empleard, principalmente, el GPS para navegar, por lo que es esencial disponer de una fuerte
senal de GPS cuando se vuela con precipitaciones.

PRECAUCION: No estd permitido volar en caso de heladas, ya que podria
- perder su dron.

Referencia rapida

Vuelo con precipita- . Seleccione Estandar como entorno de vuelo.
ciones durante el dia - Desactive Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) a través de la accion
rapida o el menu de configuracion.

- Vuele Unicamente con una fuerte senal de GPS.

Vuelo con precipita- « Seleccione Poca luz como entorno de vuelo.

ciones durante la noche Desactive Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) y NightSense (si

tiene instalados los accesorios NightSense).

- Vuele Unicamente con una fuerte senal de GPS.
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Antes del vuelo

Paso 1: Asegurese de que todos los sellos de goma del dron estén bien cerrados.

Paso 2: Seleccione el entorno de vuelo.

Seleccione el icono Configuracion global, Deteccion y, luego, Estandar (vuelo con
precipitaciones durante el dia) o Poca luz (vuelo con precipitaciones durante la noche).

& Sensing

Flight Environment

Standard Low Light

Obstacle Avoidance .

Minimal Close Standard

Your drone will stay about 26 inches
away from obstacles.
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Paso 3: Calibre su dron (si esta en Modo de poca luz).

Salga del menu Configuracion global y, luego, seleccione Volar ahora. Desactive NightSense (Si
estd activado). Sujete el dron por la parte inferior con la camara orientada en sentido contrario
al cuerpo y muévalo de un lado a otro en linea recta para calibrarlo. Vera un mensaje en pantalla
cuando se complete la calibracion.

11 O.Ft (#) 0 Mph ".i. 0.Ft
g, (--- =)0

: A Drone Calibration Required

gin waving the drone back and

orth.

{1 0 Ft (=) 0 Mph w5 A
Manual
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Paso 4: Desactive Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance).

Deshabilite Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) en el menu de accion rapida de la
pantalla de vuelo. Desactive NightSense si esta activado.

(c vior Vb 51ft CLR RN
@ : : Manual
\ 4| GPS i L2870 a6l

A Obstacle Avoidance Disabled

Avoidance

14 &

——

b

' Obs:tacle Avoidance Disabled

— NOTA: Si comienza a haber precipitaciones durante un vuelo, desactive
— Evitacion de obstdculos (Obstacle Avoidance).

Paso 5: Despegue el Skydio X10D.
El dron girard 360° durante el despegue para calibrar su unidad de medicion inercial (IMU, por
sus siglas en inglés), ascendera a 3 m (10 ft) y planeard. Se desactivara la funcion Evitacion de

obstaculos (Obstacle Avoidance).

» Slide to Launch

Slic » .aunch

Slide to Launch v
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Paso 5: Bloquee la pantalla tactil del controlador (opcional)

Para evitar la interferencia de la pantalla tactil debido a la precipitacion, tiene la capacidad de
bloquear todas las entradas de la pantalla tactil. Mientras mantiene presionado el boton de
atras, pulse el D-pad hacia abajo para bloguear o desbloquear la pantalla.

NOTA: No podra realizar selecciones en pantalla mientras las entradas de
la pantalla tactil esten blogueadas. Los botones del controlador seguiran
funcionando y se podran personalizar para realizar acciones especificas
(controles > asignacion de entrada).
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Consideraciones de seguridad durante el vuelo

Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance)

Al volar con precipitaciones, la funciéon Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) debe
estar desactivada. Tenga mucho cuidado al pilotar el dron para evitar obstaculos y mantenerse
alejado de las personas.

Senal de GPS

Mantener una fuerte senal de GPS es muy importante cuando se vuela con precipitaciones, ya
que el Skydio X10D navega, principalmente, con GPS. Si Skydio X10D pierde la senal de GPS,
entrara en Modo de actitud.

Visibilidad

Mejore la visibilidad activando las luces infrarrojas o estroboscopicas visibles. Las luces
estroboscopicas visibles de Skydio X10D cumplen con el requisito de la FAA de ser visibles a
una distancia de tres millas terrestres.

ALCANCE INALAMBRICO
La humedad en el aire puede reducir significativamente el alcance inalambrico.

Comportamiento de retorno

Revise la configuracion de altura del comportamiento de regreso en el menu Configuracion
global. Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) debe desactivarse cuando se vuela con
precipitaciones, por lo que es posible que desee establecer la altura de retorno del dron de
manera que esté por encima de cualquier posible obstaculo.

Aterrizaje

Al aterrizar, use las palancas de mando del controlador para descender a los 4.6 m (15 ft).
Cuando este listo para aterrizar, mantenga presionado el boton ATERRIZAR en la pantalla o en el
controlador. No despegue ni aterrice el dron en la mano si hay precipitaciones.
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Después del vuelo

Cuando finalice el vuelo con precipitaciones, siga todos los pasos de la seccion Después del
vuelo antes de guardar el dron para asegurarse de que reciba el mantenimiento adecuado y no
sufra danos por el agua.

| PRECAUCION: No guarde el Skydio X10D mojado.

Paso 1: Apague Skydio X10D.

Paso 2: Deje escurrir el agua.

Instale el bloqueo del conjunto de sensores para mantenerlo en su sitio. Gire el dron para
permitir que el agua gotee fuera de todas las areas de salida.

— NOTA: Skydio tiene clasificacion IP55 y puede volar con precipitaciones ligeras
= a moderadas. Es normal que entre agua en distintas zonas del dron y que se
escurra despues del vuelo. Los componentes sensibles estan protegidos.
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Vuelo

Paso 3: Retire la bateria.

Paso 4: Limpie las lentes de la camara

Utilice un pano de microfibra para limpiar las lentes y evitar que se formen manchas de agua
seca.
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Paso 5: Seque al aire durante un minimo de 12 horas.

Deje gque el dron se seque al aire en un entorno ventilado y de temperatura controlada con
los brazos desplegados en posicion vertical. No abra ningun sello, incluido el puerto de carga
USB-C, hasta que el dron esté seco. No retire el conjunto de sensores ni ningun accesorio
mientras el dron esté mojado.
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Regreso y aterrizaje

Escanee para obtener mas informacion sobre los Comportamientos de regreso
y en caso de perdida de conexion.

Paso 1: Seleccione el botéon Regresar/Aterrizar en la parte superior derecha de la pantalla o
en el controlador.

9 NW (7 12Mph o Goad
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Paso 2: Elija su lugar de regreso o aterrice en el lugar.

Inicio
Regresa a un Punto de inicio establecido anteriormente en el mapa (se requiere GPS).

Realice el lanzamiento.
Regresa al punto de lanzamiento.

Piloto
Regresa a la ubicacion del controlador de Skydio X10D.

Return or Land

T It 2961Ft () 349°NW (9 12 Mph
100) e 0 - P

" 1.369Ft =) -12° 4 17 5at
Orbit POl Return Drone to
Heme
Launch

Pilot

Slide to Land in Place
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Tiene tres opciones al aterrizar:

Opciodn 1: Seleccione y arrastre el control deslizante en pantalla
El aterrizaje comenzara cuando levante el dedo de la pantalla.

» Slide to Land in Place

Slide >» indin Place

Slide to Land in Plac

Opcion 2: Mantenga presionado el boton Volver/Aterrizar en el controlador.
El aterrizaje comenzara cuando aparezca la marca de verificacion en la pantalla.

L ®

{
>\(c_11 Bz \?@(@)@ /(

Opcidén 3: Mantenga presionado el botén Volver/Aterrizar en la pantalla.
El aterrizaje comenzara cuando aparezca la marca de verificacion en la pantalla.

ADVERTENCIA: Evitacion de obstdculos (Obstacle Avoidance) se desactiva cuando
A el dron estd por debajo de los 3 m (10 ft) durante el aterrizaje. Tenga mucho cuidado
para evitar lesiones o darios. No toque las hélices cuando estéen girando.
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ATERRIZAJE MANUAL

Aterrizar el Skydio X10D en la mano es una forma rapida y comoda de iniciar o finalizar el vuelo,
sobre todo si no se encuentra en una zona despejada y plana. Para su seguridad, tenga siempre
cuidado cuando realice el despegue o aterrizaje con la mano.

dias ventosos, cuando vuele por la noche o en climas extremos, ya que pueden

j ADVERTENCIA: No realice un despegue ni un aterrizaje en la mano durante
ocurrir lesiones o danos graves.

Paso 1: Coloque el Skydio X10D sobre una zona despejada para que usted pueda moverse
por debajo de él.

Asegurese de que el dron esté orientado en direccion opuesta a usted y extienda el brazo lejos
del cuerpo.

. El conjunto de sensores debe estar orientado en direccion opuesta al cuerpo.
. La parte trasera del chasis y la bateria estan mas cerca de usted.
Paso 2: Inicie el aterrizaje.

El Skydio X10D descendera verticalmente con la funcion completa Evitacion de obstaculos
(Obstacle Avoidance) hasta que se encuentre a 3 m (10 ft) del suelo.

Una vez que su dron esté por debajo de los 3 m (10 ft), las luces se vuelven amarillas para
indicar que la Evitacion de obstaculos (Obstacle Avoidance) estara desactivada durante el resto
del aterrizaje.

ADVERTENCIA: No intente atrapar o tomar el Skydio X10D sin iniciar el aterrizaje,

A los motores seguiran girando a toda velocidad y pueden causar lesiones graves.
No intente realizar un aterrizaje en la mano hasta que las luces se vuelvan
amarillas. Aterrizar en la mano mientras la Evitacion de obstdculos (Obstacle
Avoidance) esté activa hard que intente evitar la mano y puede provocar que el
Skydio impacte contra otro objeto cercano o contra usted.
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Paso 3: Tome ligeramente el dron por la bateria desde la parte inferior cuando aterrice en la
palma de la mano abierta.

Cuando la bateria ha entrado en contacto con la palma, mantenga la mano firme hasta que las
hélices dejen de girar por completo.

No intente realizar un aterrizaje manual en estas condiciones:

. Hay fuertes vientos.
. Si Skydio X10D no tiene estabilidad durante el vuelo por algun motivo.

. El Skydio X10D esta realizando un aterrizaje de emergencia después de un accidente o
choque.

. Se encuentra en un area donde no hay una superficie estable.
. Siusted se encuentra en un vehiculo o barco en movimiento.

. Skydio X10D esta en Modo de poca luz, con o sin NightSense.
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Conjunto de sensores caliente

ADVERTENCIA: Despues de un uso prolongado de la linterna, su conjunto de
A sensores puede estar caliente al tacto y podria presentar un riesgo de quemaduras
graves. Una vez que aterrice, espere a que este se enfrie antes de manipularlo.

Si tiene el conjunto de sensores VT300-L y usa la linterna durante un periodo prolongado,
el conjunto de sensores puede estar caliente al tacto después del vuelo y podria presentar
un riesgo grave de quemaduras. Si la linterna se usa durante un vuelo con una temperatura
ambiente de 38 °C (100 °F), el conjunto de sensores puede alcanzar temperaturas de hasta
61 °C (142 °F).

Esté atento a las notificaciones de seguridad de su controlador y tenga cuidado al manipular el
conjunto de sensores después del vuelo.

Network Drones

A\ Hot Sensor Package

W ing e hot to
touch a

Skydio3-a0b0 Dismiss
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Despueés del vuelo

Le mostramos cOmo acceder a los archivos
multimedia y almacenar correctamente su dron.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Descarga de archivos multimedia

Almacenar el Skydio X10D




Descarga de archivos multimedia

Seleccione el menu Archivos multimedia en Configuracion global para ver fotos, videos y
escaneos de sus vuelos recientes.

. Seleccione una imagen o un video para verlo
- Mantenga presionada una miniatura para seleccionar varias o eliminarlas.

Si capturo fotos empleando Intervalo, todas las fotos capturadas apareceran como una unica
pila. Si selecciona la pila, podra desplazar por las imagenes una a una.

Solo se mostraran los JPG térmicos y de color estandar en el menu Archivos multimedia. Para
acceder a tus archivos DNG o RJPG, debe transferir los archivos desde el dron.

— NOTA: No es posible acceder a los archivos multimedia
— durante el vuelo.
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Transferir archivos multimedia
Paso 1: Encienda el Skydio X10D.

Paso 2: Conecte el X10D a su computadora.

Inserte el cable USB-C proporcionado en el puerto de carga USB-C que esta en la parte trasera
del dron.

Paso 3: Importe sus archivos multimedia.

Si utiliza un producto de Apple, use la aplicacion Fotos o Captura de imagenes para transferir
sus archivos.
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Almacenar el Skydio X10D

Paso 1: Espere a que se completen las tareas posteriores al vuelo

Si la bateria esta baja mientras realiza una tarea posterior al vuelo mas larga, como Modelado
a bordo con Captura de mapas, asegurese de que el dron esté conectado a una fuente de
energia.

. Apagar o quitar la bateria durante las tareas posteriores al vuelo provocara la pérdida de
datos.

Paso 1: Apague Skydio X10D y el controlador X10D.

/

k@@w/g@)@@
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Después del vuelo

Paso 2: Doble los brazos delanteros.

Sujete el dron con el conjunto de sensores en direccion opuesta a usted. Tire suavemente del
brazo hacia la parte posterior del dron y girelo hasta que quede en su lugar.

Paso 3: Doble los brazos traseros

Empuje lateralmente hacia el chasis. Continde con cuidado hasta que sienta resistencia.
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Después del vuelo

Paso 4: Coloque el bloqueo del conjunto de sensores.

Sujete el conjunto de sensores y vuelva a colocar el bloqueo suavemente en la parte superior
de su dron.

-

~

NOTA: Consulte la seccion Volar con precipitaciones que aparece mdas arriba
para ver instrucciones paso a paso sobre como almacenar adecuadamente su
dron después del vuelo con precipitaciones.

Paso 5: almacene el sistema en el estuche rigido para transportarlo.

Como se demuestra en la pagina 10.
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Conductas de
contingencia

Obtenga informacion sobre los comportamientos durante
eventos como pérdida de conexion o bateria baja. Monitoree
siempre Skydio Flight Deck para recibir alertas en la aplicacion.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Baja bateria

Pérdida de conexion

Senal de GPS perdida

Estado de rendimiento reducido

Sobrecalentamiento del controlador

Aterrizaje de emergencia y Modo de actitud

Terminacion del vuelo




Conductas de contingencia

ADVERTENCIA: Mientras vuele, siempre monitoree Skydio Flight Deck para
A detectar alertas en la aplicacion sobre los niveles de bateria, la calidad de la
senal y otras notificaciones durante el vuelo.

Escanee para obtener mas informacion sobre los
Comportamientos de contingencia.

Oy

Baja bateria

Skydio X10D evaluara la altitud y la distancia desde el Punto de inicio y despegue, y le avisara

cuando sea el momento de volver y aterrizar. Se recomienda encarecidamente que inicie un

regreso o aterrice en este momento. Si selecciond Retorno automatico por bateria baja en su
configuracion del regreso, el dron volvera automaticamente a este punto.

1. Sisigue volando, Skydio X10D le indicara cuando le queden dos minutos de tiempo de
vuelo segun la altitud actual, y el indicador de bateria comenzara una cuenta regresiva
de dos minutos. Puede elegir seguir volando; sin embargo, le recomendamos
encarecidamente que vuele a un lugar seguro y aterrice.

2. Siignora la cuenta regresiva de dos minutos y sigue volando, cuando esta termine,
Skydio iniciara un aterrizaje automatico.

automatico en caso de bateria baja, en el menu Regreso (Configuracién global

Q Antes de volar, establezca las configuraciones de regreso, como el regreso
> Regreso).

ADVERTENCIA: Solo puede optar por anular un aterrizaje automatizado bajo su
A propio riesgo: usted es responsable de la posible pérdida del dron o de graves
danos corporales y materiales.

140 Skydio X10D INTL: Manual del operador © 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.



Pérdida de conexion

ADVERTENCIA: Antes de volar, asegurese de haber configurado sus

i"i Comportamientos de regreso en caso de perdida de conexion. Este es un paso
critico que garantiza que su dron regrese de manera segura y aterrice en un lugar
accesible.

Si se pierde la conexion, Skydio X10D pasara a la configuracion predeterminada Conexion
perdida. Seleccione entre Regresar (predeterminado) y Planear al perder la conexion.

Regreso (predeterminado)

¢ Lost Connection

Esperar antes del regreso: establece cuanto
tiempo desea que el Skydio X10D espere If Connection is Lost
antes de iniciar el vuelo de regreso, lo que le

e Return Hover
permitira volver a conectarse.

Wait Before Return 20 s
Aterrizar después del regreso: Cuando

esté habilitado, su dron regresara, planeara
durante un periodo especificado vy, luego,
aterrizara.

Land After Return .

.. , Wait Before Land s
Esperar antes del aterrizaje: un periodo entre

0y 300 segundos (la opcién predeterminada
es 240 segundos) que desea que Skydio
espere antes de aterrizar. La configuracion
esta habilitada solo cuando se activa la
opcion Aterrizar después del regreso.

141 Skydio X10D INTL: Manual del operador © 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.



Planeamiento (Hover)

Aterrizar después de planear: cuando esta
activado, el Skydio X10D planeara durante

un tiempo determinado vy, luego, empleara la
navegacion visual a fin de encontrar una zona
segura donde aterrizar.

Esperar antes del aterrizaje: un periodo entre
0y 300 segundos (la opcién predeterminada
es 240 segundos) que desea que su dron
espere antes de aterrizar. La configuracion
esta habilitada solo cuando se activa la
opcion Aterrizar después de planear.

& Lost Connection

Return

Land After Return .

Wait Before Land

Skydio X10D continuara flotando mientras intenta recuperar la conexion. Si no se vuelve a

conectar y llega a un punto de bateria baja:

. Si establecio el retorno automatico, su dron regresara al Punto de despegue o al Punto de

inicio (si esta configurado).

. Si no tiene configurado un retorno automatico, su dron empleara la navegacion visual a fin

de encontrar una zona segura para aterrizar.

. Sino dispone de un VIO fuerte (por ejemplo, esta volando en Modo de poca luz sin
NightSense), su dron no podra usar la navegacion visual, descendera verticalmente y

aterrizara.
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Senal de GPS perdida

Si Skydio X10D pierde la sefial de GPS, el dron seguira volando con el sistema de vision. Las
acciones que requieran GPS se desactivaran.

Si la navegacion visual (VIO) tampoco estéa disponible, el dron entrara en el Modo de actitud,
que depende del barometro para mantener la altitud. De forma predeterminada, si no hay
entradas de las palancas de mando durante cinco segundos, el dron comenzara un aterrizaje
de emergencia.

Estado de rendimiento reducido debido a la
limitacion de la capacidad de la bateria

En momentos de rendimiento reducido de la bateria, el dron disminuira su velocidad maxima 'y
aceleramiento para mejorar la seguridad:

. Velocidad maxima de ascenso: 2 m/s

. Velocidad maxima por tierra: 12 m/s

Los escenarios en que el dron tendra un rendimiento reducido de la bateria incluyen frio
extremo, nivel de bateria muy bajo, sobrecalentamiento y desequilibrio de celdas.

A Reduced Performance

The drone speed is reduced due
to cold battery.
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Sobrecalentamiento del controlador

Si el controlador de Skydio X10D alcanza temperaturas criticas y se sobrecalienta durante el
vuelo, se apagara y perdera la conexion con el dron, lo que desencadenara el comportamiento
de pérdida de conexion de X10D.

A Controller Overheating

Move to a shaded or cooler location. The
screen may dim, and the controller may
turn off to protect itself.

Skydio3-a0b0

Para mitigar el sobrecalentamiento y reducir el riesgo de pérdida de conexidon durante el vuelo,
el controlador emitira dos alertas y brindara orientacion al operador.

Alerta Accion del operador
El controlador se esta Tomar medidas de mitigacion:
calentando

« Mueva la pantalla del controlador fuera de la luz solar directa.
« Siesposible, trasladar a una zona con sombra o mas fresca.

« Continuar vuelo: Esta alerta se puede cancelar.

El controlador esta Tome medidas inmediatas para aterrizar:
demasiado caliente para
funcionar

- Se evitara el lanzamiento.

- Sieldron esta en vuelo, la sefial entre el controlador y el X10D se
perdera, y su dron volvera a la configuracion de conexion perdida
definida por el operador.

- Estaalerta no se puede cancelar.
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Aterrizaje de emergencia y Modo de
actitud

Si tanto el GPS como el sistema de navegacion visual (VIO, por sus siglas en inglés) se vuelven
poco confiables, Skydio X10D entrara en Modo de actitud.

NOTA: Supervise el estado de GPS y VIO en la barra de telemetria. Si VIO y
GPS caen por debajo de las dos barras de estado, su dron entrara en Modo de
actitud.

En este modo, el dron utilizara lecturas internas del barometro para mantener la altitud cuando
las palancas de mando del acelerador estén centradas.

El dron se desviara, en cuyo caso tendra que ajustar los movimientos de balanceo y cabeceo
para mantener la posicion del dron. No mantendra automaticamente la posicion ni frenara de
forma automatica cuando las palancas de mando estén centradas.

PRECAUCION: Evitacion de obstdculos (Obstacle Avoidance) no estd
disponible en Modo de actitud.
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Si el dron recupera la senal de GPS o VIO mientras esta en Modo de actitud, se saldra de este
modo y utilizara el sistema de navegacion mas potente.

. Para tener la mejor oportunidad de recuperar VIO, descienda a una altura inferior a los
18 m (60 ft) aproximadamente sobre el suelo y vuele dentro de la linea de vision de las
caracteristicas visuales.

. Cuando el GPS vuelva a estar disponible, se mostrara un mensaje. Vuele el dron
horizontalmente (hacia la izquierda y hacia la derecha, o hacia delante y hacia atras) para
recuperar el rumbo GPS y reanudar la navegacion GPS.

Vaya a Configuracion global > Controles de vuelo
> Aterrizaje para configurar el comportamiento de
aterrizaje mientras esta en Modo de actitud.

< Landing

Aterrizaje automatico en Modo de actitud Auto Land in Attitude
Activado (predeterminado): Después de The dror

cinco segundos de inactividad en el Modo de

actitud (es decir, las palancas de mando estan
centradas y no se tocan), Skydio X10D iniciara
automaticamente un aterrizaje de emergencia.

Desactivado: El dron permanecera en Modo
de actitud indefinidamente bajo el control del
usuario mientras ninguna fuente de navegacion
esté en buen estado.

Luego de cinco segundos de inactividad en el Modo de actitud (es decir, las palancas de
mando estan centradas, no se tocan en una posicidon neutral y no estan activadas), Skydio X10D
iniciara automaticamente un aterrizaje de emergencia y descendera de forma autonoma. Una
notificacion de alerta indicara que el Skydio X10D esta realizando un aterrizaje de emergencia.

Si ingresa cualquier comando de la palanca de mando mientras el dron esta realizando un
aterrizaje de emergencia, dejara de descender y podra continuar volando en Modo de actitud.
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Bateria baja en Modo de actitud

El dron no regresara ni aterrizara automaticamente con la bateria baja mientras vuele en Modo
de actitud. Es su responsabilidad controlar el nivel de la bateria y volar manualmente el dron
hasta un lugar de aterrizaje seguro y aterrizarlo cuando la bateria esté baja. Cuando la bateria
esté baja y la palanca del acelerador esté centrada, el dron descendera para recordarle que es
hora de aterrizar.

Pérdida de conexion en el Modo de actitud

Si pierde la conexion con el dron mientras vuela en Modo de actitud, el dron descenderay
aterrizara de emergencia en el lugar.

Aterrizaje en Modo de actitud

Para aterrizar el dron en Modo de actitud, puede pulsar 0 mantener presionado el boton
Aterrizar para descender y aterrizar de forma autonoma, o puede descender y aterrizar
manualmente. El dron se desarmara y hara girar las hélices automaticamente después de
unos segundos cuando detecte que esta seguro en el suelo y que las palancas de mando del
acelerador se mantienen en una posicion orientada completamente hacia abajo.
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Terminacion del vuelo

ADVERTENCIA:Terminar un vuelo hara que el dron se estrelle. Los darnos
A resultantes no estan cubiertos por la garantia y pueden provocar lesiones o
darfos. Uselo solo en situaciones extremas.

En caso de emergencia extrema, puede interrumpir el vuelo de inmediato. Mantenga pulsados
simultaneamente el boton C3 y el boton de Despegar/Regresar/Aterrizar durante tres
segundos en el vuelo para detener los motores al instante.

Return or Land

@& Good
Return Drone To

=

TERMINATING FLIGHT

SkydioX10-a0b0 will crash in a few
seconds Pilot

Launch

Slide to Land in Place
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Mantenimiento

Aprenda como reemplazar las hélices y las
practicas recomendadas para el almacenamiento
de baterias y equipos.

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Reemplazar las hélices

Limpiar el sistema

Vida util del sistema

Cuidado de la bateria

Programa de mantenimiento




Reemplazar las hélices

Para un rendimiento 6ptimo, Skydio recomienda reemplazar las hélices después de 250 horas
de vuelo o siempre que observe algun dano.

ADVERTENCIA: Las hélices con fisuras delgadas, roturas grandes, cortes o

A dobladuras deben reemplazarse de inmediato. NO vuele el Skydio X10D con
hélices que no esten en buenas condiciones, ya que pueden producirse lesiones o
danos fisicos graves.

Paso 1: Retire el juego de hélices viejo o danado.

Sostenga el motor con una mano y sujete el eje de las hélices con la otra. Presione el eje de las
hélices hacia abajo y girelo para soltarlas.

NOTA: Dependiendo del motor, debera girar en sentido horario o antihorario.
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Paso 2: Identifique el juego de hélices que coincida con el motor.

Haga coincidir el juego de hélices de repuesto con el color del motor.

Paso 3: Busque si hay residuos.

Inspeccione el motor para cerciorarse de que no haya suciedad ni residuos.

Paso 4: Instale el nuevo juego de hélices.

Sostenga el motor con una mano y sujete el eje de las hélices con la otra. Voltee el eje de las
hélices para que la abertura del eje se alinee con el motor. Presione hacia abajo y gire para
fijarlas en su lugar.

Sea cuidadoso y no fuerce el montaje. Si el juego de hélices no encaja en el motor, es posible
que sea el juego o el lado incorrecto.

NOTA: Dependiendo del motor, debera girar en sentido horario o antihorario.

Cloud. Considere reemplazar todas las hélices al mismo tiempo para facilitar el

@ CONSEJO: La cantidad total de horas de vuelo de su dron se rastrea en Skydio
- seguimiento del tiempo total de vuelo de la hélice.
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Limpiar el sistema

Se recomienda limpiar el dron después de volar en entornos con mucho polvo o suciedad.

Los caudales de agua de un vuelo con precipitaciones son mucho menores que
los de un grifo o una manguera. El agua puede entrar en zonas para las que el
dron no esta diseriado y puede danar los sensores.

2 ADVERTENCIA: No sumerja el dron ni las baterias ni los cologue bajo el grifo.

. Limpie el dron con un pano de microfibra seco o humedo.
. Utilice limpiador de lentes solo en las camaras.

- No sumerja el dron ni las baterias.

- No coloqgue el dron ni las baterias bajo el grifo.

. Utilice un contenedor de aire comprimido para eliminar los residuos en las zonas de dificil
acceso.

. Si es necesario, puede utilizar jabon suave y agua para eliminar la suciedad o los residuos
mas resistentes. Evite que el jabon se acerque a las zonas de entrada del dron.

- Mantenga despejados todos los orificios de drenaje del dron y de la bateria. Si algun
residuo obstruye el orificio de drenaje (por ejemplo, barro), utilice aire comprimido o raspe
suavemente con un palillo para eliminarlo.

152 Skydio X10D INTL: Manual del operador © 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados.




ALMACENAMIENTO

. No almacene Skydio X10D mientras esté mojado. Después de volar con precipitaciones,
deje que el dron se seque al aire en un ambiente seco y con temperatura controlada antes
de guardarlo. Consulte la seccion Volar con precipitaciones de este manual para obtener
mas informacion.

. Guarde las baterias a temperatura ambiente de 22 °C-28 °C (71 °F-82 °F) para un
rendimiento y una longevidad 6ptimos.

. Almacene las baterias en un lugar fresco y seco, con menos del 75 % de humedad
relativa. No almacene las baterias en condiciones ambientales extremas.

. Las baterias en estado de reposo (14 dias de reposo sin vuelos) comenzaran a
autodescargarse en un esfuerzo por conservar su capacidad. Esto puede tardar varios
dias en completarse y es normal que la bateria esté ligeramente caliente durante este
proceso de descarga.
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Programa de mantenimiento

Para optimizar el rendimiento de su Skydio X10D, es importante mantener su dron actualizado,
inspeccionar su equipo, almacenarlo adecuadamente, y sustituir las hélices y las baterias

ocasionalmente.

Accion

Intervalo

Sistema de actualizacion

Limpiar las camaras de navegacion de los drones

Sustituya las hélices

Reemplace la bateria

Cuando haya una actualizacién disponible (segun las
directrices de su organizacion).

Antes de cada sesion operativa y después de las
precipitaciones o estar en contacto con polvo. Si vuela
en zonas con gran cantidad de polvo o suciedad, es
posible que se le pida que limpie los objetivos de su
camara antes de cada vuelo.

Por 250 horas de tiempo de vuelo.

Por 12 meses o 300 ciclos de bateria
Un ciclo de bateria es el agotamiento de, al menos, el
80 % de la carga.

Escanee el codigo QR para obtener el manual de mantenimiento completo

de Skydio X10D
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Especificaciones

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Skydio X10D

Controlador de Skydio X10D

Conjuntos de sensores

Sistema de camara de navegacion

Bateria de vuelo

Sistema de seguridad

Fuentes de alimentacion y cargador dual de Skydio

X10D




Dron X10D

156

Dimensiones completamente desplegado
Dimensiones (plegado, sin bateria)
Peso (incluidas las baterias)

Peso maximo en despegue

Frecuencia de operacion

Potencia del transmisor (EIRP)

Precision del planeamiento (sin viento o con
brisa)

Velocidad angular maxima

Angulo de inclinacién maximo

Velocidad maxima de ascenso

Velocidad maxima de descenso
Velocidad maxima de descenso no vertical

Velocidad horizontal maxima (al nivel del mar)

Velocidad horizontal maxima con Evitacion de
obstaculos (Obstacle Avoidance)

Techo maximo de vuelo sobre el nivel del mar
Rafagas maximas

Tiempo maximo de planeamiento

Tiempo maximo de vuelo

Procesadores

Clasificacion de proteccion de entrada
GNSS

RANGO DE TEMPERATURA OPERATIVA

COBERTURA DE LA FUNCION EVITAR OBSTACU-
LOS

Skydio X10D INTL: Manual del operador

31.1x25.6x5.7in/79x65x14.5cm
13.8x6.5x4.7in/35x16.5x11.9 cm
2.14 kg/4.72 Ib

249 kg/5.49 Ib

MicroHard

1790-1850 MHz
2040-2110 MHz
2200-2300 MHz
2300-2390 MHz
2400-2500 MHz

38 dBm

VIO: +/- 10 cm
GNSS: +/-1m

Guifada: 100°s
Balanceo y cabeceo: 225°s

40°

13.4 mph / 22 km/h

9 mph /14.5 km/h

13.4 mph / 21.5 km/h

45 mph /72 km/h

36 mph / 58 km/h

Altitud de densidad de 4572 m/15 000 ft
45 km/h / 28 mph

35 minutos

40 minutos

NVIDIA Jetson Orin SoC Qualcomm QRB5165 SoC
IP55

GPS + Galileo + GLONASS + BeiDou
-20°Ca+45°C/-4°Fai113°F

360° reales
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Controlador del X10D

Dimensiones cerrado
Dimensiones abierto

Tamaiio de pantalla

Pantalla

Peso

Frecuencia de operacion

Alcance maximo

Potencia del transmisor (EIRP)
Clasificacion de proteccion de entrada
Tiempo de funcionamiento

Bateria

GNSS

RANGO DE TEMPERATURA OPERATIVA

Salidas por cable

Seguridad
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254 x127x76cm/10x5x%x 3 in
254 x228x76cm/10x9x3in

16.7cm/6.6in

Pantalla tactil AMOLED dinamica

Frecuencia de actualizacién adaptativa de 120 Hz
Resolucion: 2340 x 1080 pixeles

Brillo: 1750 nits (pico en exterior)

392 ppi

1135g/251b

Multibanda

hasta 10 km

38 dBm

IP54

5 horas

9600 mAH

GPS + Galileo + GLONASS + BeiDou
-20°Ca+45°C/-4°Fa 113 °F

HDMIy USB-C

Cumplimiento de la NDAA

Enlace de datos cifrado AES-256
Almacenamiento en disco interno encriptado
Protegido por contrasefia

Raiz de confianza

Arrangque de confianza

Actualizacion segura
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Conjunto de sensores VT300-Z

Rango de vibracién angular
Rango controlable por el usuario

Rango mecanico

Conjunto de sensores VT300-L

+/-0.01°
+/-90° de inclinacion

Inclinacion de +/-140°, guiflada de +/-90°, balanceo de
+75° a -230°

Rango de vibracion angular
Rango controlable por el usuario
Rango mecanico

lluminacion de la linterna

+/-0.01°
+/-90° de inclinacion

Inclinacion de +/-140°, guinada de +/-90°, balanceo de
+75° a -230°

22 lux a 3 metros

Camara con teleobjetivo (solo VT300-2)

Sensor

Campo de vision diagonal
Distancia focal

Apertura

Enfoque

Compensacion de la exposicion
Velocidad de obturador electrénico
RANGO ISO

Resoluciéon maxima de video

Tamano maximo de la foto
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Sony 1/2" 48MP CMOS

13°

35 mm (equivalente a 190 mm)
/2.2

PDAF hibrido, de 5 m a «

+-3

1/30 a 1/8000

100 a 16000

3840 x 2880

8000 x 6000
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Camara gran angular (solo VT300-L)

Sensor Sony IMX989 1" 50.3MP CMOS
Campo de vision diagonal 93°

Distancia focal 8 mm (equivalente a 20 mm)
Apertura /1.95

Enfoque 100 % de pixeles de enfoque, 1 ma «
Compensacion de la exposicion +-3

Velocidad de obturador electrénico 1/30 a 1/8000

RANGO ISO 100 a 16000

Resolucion maxima de video 3840 x 2880

Tamafo maximo de la foto 8192 x 6144
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Camara estrecha (VT300-Z y VT300-L)

Sensor Sony 1/1,7" 64MP CMOS
Campo de vision diagonal 50°

Distancia focal 10 mm (equivalente a 46 mm)
Apertura /1.8

Enfoque PDAF hibrido,de 1 ma «
Compensacion de la exposicion +-3

Velocidad de obturador electrénico 1/30 a 1/8000

RANGO ISO 100 a 16000

Resoluciéon maxima de video 3840 x 2880

Tamaio maximo de la foto 9248 x 6944
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Camara térmica (VT300-Z y VT300-L)

Céamara térmica

Campo de vision diagonal
Distancia focal

Apertura

Enfoque

Sensibilidad térmica

Precision en la medicion de temperatura por infrar-

rojos
Tratamiento de imagenes
Resolucion maxima de video

Tamano de la foto

Método de medicion de temperatura
Rango de medicion de temperatura

Paleta
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Microboldmetro VOX sin refrigeracion Flir Boson+
41°

13,6 mm (equivalente a 60 mm)

/1.0

5 m hasta «

<30 mK NEDT

Mayor de +-5°C 05 %

Canalizacion de ISP acelerada por GPU Adreno 650
640 x 512

640 x 512

JPEG, RJPEG

12 um

Medidor puntual, region de interés

De -40° a 150° C (de -40° a 350° C de baja ganancia)
White hot

Black hot

[ronbow
Rainbow
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Sistemas de vision / Camaras de navegacion

Configuracion
Sensor

Sensibilidad a la luz

6 camaras en configuracion trinocular en la parte
superior e inferior

Samsung 1/2,8" CMOS en color de 32 MP

Luz visible
Apertura

/1.8
Campo de vision diagonal

200°
Rango de deteccion de obstaculos

20 metros
COBERTURA DE MEDIOAMBIENTE

360° reales
Bateria de vuelo
Capacidad 8419 mAh
Voltaje 1855V

Tipo de bateria

Energia

Peso neto

RANGO DE TEMPERATURA OPERATIVA
Rango de temperatura de almacenamiento
Rango de temperatura de carga

Sistema quimico
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Polimero recargable de iones de litio
156,17 Wh

1.56 Ib +/- 0.003 Ib

-20°Ca60°C

De -20 °C a +45 °C (almacenamiento inferior a tres
meses)

5°Ca45°C

Polimero de iones de litio
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Sistema de seguridad

CIFRADO INALAMBRICO Conectar SL: AES-256
Cumplimiento de la NDAA Cumplimiento de la NDAA

Raiz de confianza Claves protegidas de HSM
Integridad del sistema Arrangue seguro

Actualizacion segura AES-256 cifrado, firmado y verificado
Almacenamiento en disco interno Cifrado

Tarjetas SD Sin cifrar

Emparejamiento Emparejamiento seguro por cable
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Fuentes de alimentacién y cargador dual de X10D

Dimensiones 180 x 75 x 48 mm

Peso (sin bateria) 0.731b

Tiempo de carga con conector cilindrico de 230 W 1 hora (0-100 %)

Tiempo de carga: 100 W USB-C 1 hora 45 minutos (0-10 0%)
Impermeabilizacion Sin proteccion de entrada
Entrada de alimentacion (USB-C de 100 W) 5VDC, 3A / 20VDC, 5A (USB PD)

Entrada de alimentacion (conector cilindrico de 230 20VDC, 11,5A
W)
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Aviso legal

En esta seccidn, se abordan los siguientes temas:

Seguridad

Bateria

Garantia limitada de un (1) ano de Skydio

Advertencias sobre la Proposicion 65 de Care Cali-

fornia

Skydio Care

Declaracion de cumplimiento de la FCC

Declaracion de cumplimiento de la FAA



Aviso legal

Antes de operar Skydio X10D, revise la informacion de la Guia introductoria, incluido el Manual
del operador disponible en www.skydio.com/manuals. Conserve la documentacion para
referencia futura.

Seguridad
Revise la Guia de seguridad y operacion de Skydio disponible en www.skydio.com/safety.

Bateria
Manipule la bateria con extremo cuidado y consulte el Manual del operador vy la Guia de
seguridad y operacion de Skydio para obtener mas informacion.

Existe peligro de explosion si la bateria se reemplaza incorrectamente. Sustituya solo por
otra del mismo tipo o equivalente recomendada por el fabricante del equipo. Deshagase
con cuidado de las baterias siguiendo las instrucciones del fabricante, y las leyes y pautas
ambientales locales.

Risque d'explosion si la batterie n'est pas correctement remplacée. Remplacer uniqguement

par un type identique ou équivalent recommandé par le fabricant de I'équipement. Jeter les
batteries conformément aux instructions du fabricant et aux lois et directives environnementales
locales.

Esta cargando

No utilice el cargador dual del X10D cerca de lugares humedos. Para evitar el riesgo de
descarga eléctrica, uselo solo en lugares secos. No permita que nada se apoye sobre el cable
de alimentacion. No coloque este dispositivo donde otras personas puedan danar el cable. No
sobrecargue las tomas de corriente ni las extensiones, ya que podria producirse un incendio o
una descarga eléctrica.

N'utiliser pas le X10D Dual Charger a proximité d'endroits humides. Pour éviter tout risque
de choc électrique, utiliser uniguement dans des endroits secs. Ne laisser rien reposer sur le
cordon d'alimentation. Ne place pas ce moniteur dans un endroit ou le cordon pourrait étre
maltraité par les personnes travaillant dessus. Ne surcharger pas les prises murales et les
rallonges car cela pourrait provoquer un incendie ou un choc électrique.
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Garantia limitada de un (1) afo de Skydio

Skydio garantiza el producto de hardware incluido contra defectos en materiales y mano de
obra en el hardware bajo un uso normal de acuerdo con las pautas publicadas, incluidas, entre
otras, los Terminos de uso, el Manual del operadory la Guia de seguridad y operacion de Skydio
durante un afo a partir de la fecha de entrega (la “Garantia limitada”). La Garantia limitada no
garantiza contra el desgaste normal o danos causados por accidente o abuso y no es aplicable
a ningun software proporcionado con el hardware. La Garantia limitada esta sujeta a los
términos completos y a la informacion detallada sobre como obtener servicio disponible en
www.skydio.com/legal/limited-warranty. Si presenta un reclamo valido en virtud de esta
Garantia limitada, Skydio reparara, reemplazara o reembolsara el producto de hardware a su
entera discrecion. Es posible que se le solicite una prueba de compra al realizar un reclamo en
virtud de esta Garantia limitada.

Cuidado de Skydio

Skydio ofrece Skydio Care como un servicio de suscripcion a un costo adicional que
proporciona proteccion contra colisiones, danos por agua o drones perdidos que no estan
cubiertos por la Garantia limitada. Skydio Care puede adquirirse como un plan de un (1) afio
coextensivo con la Garantia limitada o como un plan de tres (3) afios, que incluye una extension
de dos (2) afios al plazo de un (1) afo de la Garantia limitada. Skydio Care esté sujeto a los
términos completos y a la informacion detallada sobre como obtener el servicio disponible en
https://www.skydio.com/legal/skydio-care-terms-of-service. Si presenta un reclamo valido bajo
Skydio Care, puede ser elegible para adquirir reemplazos de drones con descuento por danos o
pérdidas que de otra manera no estarian cubiertos. Los beneficios de Skydio Care se suman a
los derechos previstos en la Garantia limitada.

Advertencias sobre la Propuesta 65 de California

Skydio X10D emplea baterias de iones de litio. El estado de California sabe que la exposicion a
iones de litio, que contienen cobalto, litio, oxido de niquel y niquel, causa cancer y defectos de
nacimiento u otros danos reproductivos. Para obtener mas informacion, visite:
www.P65Warnings.ca.qgov.

El controlador de Skydio X10D contiene sustancias quimicas, entre ellas cadmio, que segun
el estado de California puede provocar cancer y defectos de nacimiento u otros danos
reproductivos. Para mas informacion, visite www.P65Warnings.ca.gov.

El cargador dual de Skydio X10D contiene sustancias quimicas, incluidos BPA y niquel, que el
estado de California considera que provocan cancer y defectos de nacimiento u otros danos
reproductivos. Para obtener mas informacion, visite: www.P65Warnings.ca.gov.
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Declaracion de cumplimiento de la FCC

Este dispositivo cumple con la parte 15 de las Reglas de la FCC y con los estandares de
exencion de licencia de la RSS de Innovacion, Ciencia y Desarrollo Econdmico (ISED, por sus
siglas en inglés) de Canada. La operacion esta sujeta a las siguientes dos condiciones: (1)
los dispositivos no pueden causar interferencias perjudiciales y (2) deben aceptar cualquier
interferencia recibida, incluidas aquellas que pueden causar un funcionamiento no deseado.

Ces appareils sont conformes aux normes RSS exemptes de licence d'|ISDE Canada. Leur
fonctionnement est soumis aux deux conditions suivantes: (1) ces appareils ne doivent pas
causer d'interférences nuisibles, et (2) ces appareils doivent accepter toutes interférences
recues, y compris les interférences susceptibles d'entrainer un fonctionnement indésirable.

Los cambios o modificaciones que Skydio no haya aprobado expresamente anularan la
autoridad del usuario de operar el equipo.

Se ha probado y demostrado que estos dispositivos cumplen los limites para un dispositivo
digital Clase A, de conformidad con el apartado 15 de las Reglas de la FCC. Los limites fueron
disenados para ofrecer una proteccion razonable contra las interferencias perjudiciales
cuando dichos dispositivos se utilizan en un entorno comercial. Estos dispositivos generan,
utilizan y pueden irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instalan y utilizan de acuerdo
con el Manual del operador y la Guia de seguridad y operacion, pueden causar interferencias
perjudiciales en las comunicaciones por radio. Su uso en una zona residencial, probablemente,
genere interferencias perjudiciales, en cuyo caso sera responsabilidad del usuario corregirlas.

Este dispositivo digital de Clase A cumple el estandar canadiense ICES-003.
Cet appareil numerique de classe A est conforme a la norme Canadienne NMB-003.
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Declaracion de cumplimiento de la FAA
A menos que esteé especificamente exento, este producto cumple la normativa 14 CFR
Apartado 89 sobre identificacion remota segun ASTM F3411-22a-RID-B y ASTM F3586-22.

Licencia de software

El Acuerdo de licencia de usuario final del software Skydio esta disponible en
www.skydio.com/leqgal/eula rige el uso de cualquier software de Skydio preinstalado,
descargado, instalado o, de otra forma, suministrado en relacion con cualquier software
incluido.

Recursos adicionales
Para obtener la informacion mas reciente sobre Skydio y nuestros productos, visite: www.

skydio.com.
Para obtener informacion legal y términos de uso del producto de Skydio, visite: www.skydio.

com/legal.

Los productos de Skydio estan protegidos por patentes y marcas registradas en los Estados
Unidos y otros paises. Para obtener informacion sobre la propiedad intelectual de Skydio, visite:
www.skydio.com/leqgal/ip.

© 2024 Skydio, Inc. Todos los derechos reservados. Skydio y el logotipo de Skydio son marcas
comerciales de Skydio, Inc., registradas en los Estados Unidos y otros paises.

@ Si necesita ayuda, pongase en contacto con FedSupport@skydio.us.
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